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Enunciado

Enunciado

En la figura se da una representacion normalizada de un separador
de tres I6bulos para armaduras de estructuras de hormigéon armado

1

La pieza real se facilita
. _ _ durante las practicas
Dado que no se dispone de dimensiones exactas, porque la

representacion esta croquizada, se pueden tomar medidas aproximadas
sobre la figura, asumiendo que esta a escala 2/1

Obtenga el modelo sélido del separador
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Estrategia

La estrategia de
Estrategia modelado es:
/ Dibuije el perfil en estrella
y extuyalo
A

V' Extruya las ranuras
cilindricas

J Fvtriiva al
| Sy AN S | uyu wi

vaciado inferior
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Enunciado —(e”~ N .
Estrategia /@\ iObserve que las ranuras son cilindricas!
Ejecucion |

Conclusiones La generatriz
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A iNo es correcto

N

Estrategia

construir las ranuras
como si fueran parte
de un vaciado toroidal
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Ejecucion

Dibuje el perfil en estrella:

Estrategia
Ejecucion J Seleccione el alzado como plano
Conclusiones de trabajo (Datum 1)

/ Dibuje un lado de la pata vertical

lir

Csmew7 _

o R 4=
/ Dibuje el otro lado por simetria  |sensae A

Selecdone las entidades para crear
la simetria v una linea de croquis o

|& Smelis deeniidades | una arista lineal del modelo con
! } respecto a la que crear la simetria.

ooo
me8 Matriz lineal de croguis -
-5 Opcione = .
e enfidadss ¥ Entidades para simetria:
ﬂl Lineal
Copiar

Con respecto a:

o A
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Enunciado J Dibuje el arco superior
Estrategia
Ejecucién | Ao

Conclusiones

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

o
Tipo de arco )
= § N
1
= DA

j Acote el brazo

Ejecucion
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Enunciado
Estrategia

Ejecucion

Conclusiones
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Ejecucion

J Obtenga los otros dos brazos con “Matriz circular de croquis”
ﬂsuum' O-Z-d-=-9-L4 -8 & -

Croquis1 de Piezal *

2% O

,& Simetria de entidades
)

Matriz lingal de croquis

Visuali
- |

rel

Cota Becortar Convertir - . @
inteligents a-a- @ M entidades entidades Eqmd_lsmrlr.:lar s
entidades
. - @ - % . .
Operaciones '{:mquia Calcular | DimXpert | Productos Office <

Matriz circular

o %

Parametros

bl

i~ | Punta-1

(‘S; Omm

(S“r omm

ﬂ 360°
Separaddn igual

[ radio de cota

[ Acotar separadién angular

£ 3

age

Maostrar n.® de instandias

}\ 2. 1mm
ﬁ 194,528

LI I 2

*

Entidades para la matriz

Eﬂ Lineal

Arco2
Linea3

Instanciaz:
Separacian:

Direccidn 1
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Ejecucion

k/ Recorte las intersecciones
Estrategia
Ejecucion B souoworks p [0 - -Id - -
Conclusiones E & N-@-pn-
-
&S50 0-0- A
= . - - o* -
T
2

Afada la restriccion de igualdad
de los dos lados del brazo
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Ejecucion

Enunciado J Extruya

Estrategia

Ejecucion

i@ Saliente-Extruir

Conclusiones

@xtruya endos
direcciones, para
obtener un modelo
centrado respecto
a los planos
principales

@ 17,00mm &
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Ejecucion

Enunciado Anada la ranura cilindrica:
Estrategia
Ejecucion J Dibuje un circulo en el plano

Conclusiones
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lateral (Datum 2)

—

~ . .y \/N
Afada la restriccion para
vincularlo al plano de alzado

/ Aplique el vaciado

por extrusion

0 Cortar-Extruir 7

& W &
Desde #
[Piamdeanqus v]

Direccién 1
[Portodo v]
1

Invertir lado a cortar

| x

[ ] Angulo de salida hada fuera

—— A
[Portodo v]
@) 12
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Ejecucion

Estrategia J Obtenga un plano de referencia que contenga
Ejecucién el origen y los puntos medios de los arcos
Conclusiones (Datum 3)

Instant

&

L | Sisterna de coordenadas
# | Puntoc

E@ Referencia de relacidn de posicidn

Se trata del plano de simetria
local de la aleta 2

/ Dibuje un circulo
en el datum 3
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Ejecucion

Anada las otras dos ranuras cilindricas:

Estrategia
Ejecucion l/ Extruya

Conclusiones
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Ejecucion

1
j@: Es mas eficiente obtener las otras dos ranuras como

Estrategia copias de la primera mediante “Matriz circular™:

Ejecucion

Conclusiones

v Dibuje un eje central

contenido en el plano
lateral, horizontal y
pasando por el origen

| Eeir 7
\/ Deflna un eJe de Geometria Curvas Inﬁnt Selecciones 2
) de refe... 30 @ Linea1(@Eje central

referencia (Datum 4
coincidente con el e

cldellie CO e | % | Plano 1 =\
J . EjE ) @U a linea/arista/zje
central k. :
Sistema de coordenadas VQ:| Dos planos

#* | Punto |i| Dos puntos vértices

ﬂf@ Referencia de relacidn de posicidn |E| superficie dlindricacénica

|E| Punto v cara/fplano
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Enunciado
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones
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J Seleccione
“Matriz circular”

Ejecucion

- i Nervio @l Envolver
riﬁ:;r ﬁ Angulo de salida B Clpula

= E Vadado @, Simetria
28 | Matriz lineal

Matriz circular

e B

@4
-+
ot

@ &l

Simetria
Matriz conducida por curva
Matriz conducida por croquis

Matriz conducida por tabla

Patron de rayado

V Seleccione la operacion original y el eje,
e indique el numero de copias

MatrizC:2

o K

Parametros

@”Ejel

E 360,00
@
aE

Separacidn igual

Operaciones para la matriz

A

(l'}-' Ranura de |a aleta vertical
-]

EI—% EmA1025_03_01 {Default<=<...
— Sensors

E-(A] Anotaciones

—3= taterial <sin especifica..,
—Q Alzrada

—Q Planta

—Q Wista lateral

— ks Origen

—@ (-1 Crogquisl

0-[& Cuerpo central

&l

—@ Plano de sirmetria de la ..
[3—@ Ranura aleta 2

—Q Plano de sirmetria de la ..
[3—@ Ranura aleta 3

1

—E Eje central
_+'\_
X Direcidn 1
B —@3’ hatrizC2 Separacion: |350.00°
Instancias: |3
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Ejecucion

Enunciado Anada la ranura interior:
Estrategia
Ejecucion J Utilice el alzado como plano de referencia

Conclusiones

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

(Datum 1)

V' Dibuje el perfil

Direccién 1 A

f,. Hasta profundidad especif +
< 10.00mm -
D1 -

Invertir lado a cortar
L)

[ ] Angule de salida hada fuera

[¥] Direccién 2 Py

Hasta profundidad especif +
& 10.00mm -

w

15
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Conclusiones

7 El ejemplo muestra como se debe elegir los
planos de referencia

Conclusiones En piezas con orientaciones N
particulares, los planos de

referencia (datums) se eligen como
las vistas particulares )

2 El ejemplo muestra el uso de operaciones de
“matriz” para obtener croquis 0 modelos que
sigan ciertos patrones de elementos repetitivos
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