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Enunciado
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

Enunciado

La figura muestra dos fotografias de la bancada que aloja los
accionamientos de un pequeno electrodomeéstico

Obtenga el modelo soélido de la pieza, utilizando para ello
los elementos caracteristicos que considere apropiados
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Enunciado El plano de detalle es:
Estrategia
Ejecucion /a < [ 0 )B
. 117 g
Conclusiones d
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Enunciado

Enunciado Compruebe también que se pueden realizar los
Estrategia siguientes cambios de disefio en el modelo final:
Ejecucion
Conclusiones )

1 Duplique la altura del cuerpo A

principal (desde 29 hasta 58 mm)

2 Alargue la pestana
de fijacion delantera
desde 19,5 a 30 mm
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Estrategia

Enunciado Antes de modelar hay que analizar la pieza

Estrategia
Ejecucion

Conclusiones \*-9 Para ello, es recomendable:

/" Analizar el plano de disefio

v Representar el proceso de modelado

El analisis de la pieza debe
incluir la busqueda de posibles
elementos caracteristicos

~

Formas geométricas vinculadas
con una funcion...

... Que estén pre-instaladas en
SolidWorks )
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Estrategia

Enunciado Busque elementos caracteristicos:

Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

[Taladros

| Redondeos |

Simetria
local
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Estrategia

Enunciado Defina el proceso de modelado de la pieza:
Estrategia
Heeucion Cuerpo Pestaria lateral Pestaria fijacion Taladros pestafia
Conelusiones principal izquierda delantera fijacion delantera
QO OC
Pestafia anclaje Taladro pestafia Pestafia anclaje
tapa izquierda anclaje tapa izquierda tapa derecha

\J

S QS
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Estrategia

{ Pared lateral :
Enunciado Talgdro pestana \_> Redondeos \_> . Nervios
Extratei anclaje tapa derecha apoyo nervio
strategia A

Ejecucion
Conclusiones \

Glojamiento Alojamiento o

trasero motor Cartela derecha Cartela izauierda

delantero motor

3

Gestaﬁas Ajuste lateral Muesca pestaria Redondeos
anclaje a tapa trasero lateral izquierda finales

| \U“‘Jc

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

Ejercicio 06.04 / 8



Ejecucion

Enunciado Obtenga el cuerpo principal:
Estrategia SiarTa
Ejecucion /' Seleccione Ia planta como - & -
: . = b
Conclusiones plano de trabajo (Datum 1) ¥
\\ /‘/‘/ = _ =
/" Dibuie el perfi 250 |
v/ Afada las restricciones necesarias A
V ‘\-\ ‘

/ Extruya a un lado del

plano de trabajo X§¢ iSe hace coincidir el centro de los rectangulos

W Cuerpo principal 7 con el origen, para que los planos de referencia

v X 6 .

- . pasen por el centro del cuerpo principal!
i?lano de croqu'§ -

Direccién 1 ]

|§| ’Hasta profundidad especil v]
"I
(@) :

Angulo de salida hacia fuera

»
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Ejecucion

Enunciado Obtenga la pestana del lateral izquierda:
Estrategia / 2 5
Ejecucion Seleccione la cara lateral =
Conclusiones izquierda del cuerpo principal
como plano de trabajo (Datum 2) |
/" Dibuje el perf L N
[ as - o~ . L
Aiada las restricciones 715

necesarias =

J Extruya a un lado del

. R G
plano de trabajo — -
iPlano de croquis > - ]

Direccién 1 ]

|§] [Hasta profundidad especificada v]
"1
& 5

Fusionar resultado
@) .

Angulo de salida hacia fuera
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Ejecucion

Enunciado Obtenga la pestana fijacion delantera:
Estrategia /
Ejecucion Seleccione la cara lateral izquierda
Conclusiones del cuerpo principal como plano de
trabajo (Datum 2) 3
- . ‘ <&
/ Dibuje el perfil =L B
/ [ 4= : " N‘
Anada las restricciones G
necesarias 34,50 _ 15,50 L

It Pestana fijacion delant... ?

J Extruya a un lado del % &

plano de trabajo Desde A
CFlano decroq@ v]
Direccion 1 A

@ ’Hasta profundidad especificada v]

"1

& :
Fusionar resultado
@) :

Angulo de salida hacia fuera
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Enunciado
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

Ejecucion

Obtenga el taladro de la pestana fijacion delantera:

/ Seleccione el ment “asistente =2, [2..) 2.

para tal 3 drou corte para [Jrevolucion

taladro

/ Entre dentro de la pestaiia
“tipO”

lNo se ha seleccionado ningdn fave v

/ Escoja el tipo de taladro y sus | ﬁ T%‘ 0] ﬁ

especificaciones =

o] 3 [

Estandar:

[0 z)

Tipo:

lME’lrgenes de tornillo v]
Espedificaciones de taladro ) A
‘| Tamana:

(s z/

Ajuste:

lNormaI v]

Mostrar ajuste de tamafio
personalizado

rT,j rl} 8.000mm

’ Restaurar predeter.
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Ejecucion

Enunciado
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

/" Entre dentro de la pestafia
posiciones nllh

Posicion(es) de taladros A

Utilice las cotas y otras herramientas de croquis para
colocar los centros de los taladros.

Haga clic en la pestafia 'Tipo' para definir la
especificacion de taladro y el tamafio.

/" Seleccione la cara superior de
la pestafia (Datum 3)

/ Coloque el taladroa 7o 10

partir de su posicion | |nteigente
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Ejecucion

Enunciado
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

/" Obtenga un plano de simetria
parC|a| (Datum 4) @@ Envolver W b))

L]
Geometria | Curvas

@ cipula ﬂ
/ Despliegue el mend @ smes TR
“‘geometria de referencia”  * " © Q;TE—D
/ Escoja “plano” je:,, :
Completamente definido
/ Escoja la cara de la pestaria <&

del lateral izquierdo como N
primera referencia = b

[g] Coincidente
(e

o soomm D
Im.rert]r

/ Coloque el plano equidistante =] rinomedo

€12

/ Obtenga el otro agujero por simetria
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Ejecucion

()

Enunciado Obtenga la pestana anclaje tapa:

Estrategia

Ejecucion I Seleccione la cara superior del

Conclusiones cuerpo principal como plano de
trabajo (Datum 95)

de menor diametro

/ Afnada las restricciones

necesarias

J Extruya a un lado del
plano de trabajo

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

/ Dibuje el perfil incluyendo el agujero

2 Plano de croguis ; -

Direccion 1 A

@ [Hasta profundidad espec vl

“IL

|| Fusionar resultado

@)

Angulo de salida hacia fuera
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Ejecucion

Enunciado
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

/ Seleccione el menu “asistente
para taladro”

/ Entre dentro de la pestaiia
“tipO”

/ Escoja el tipo de taladro y sus
especificaciones

Obtenga el taladro de la pestana anclaje tapa:

bl

Es posible ajustar el tamafio del
taladro a sus dimensiones exactas

9 @ [

Estandar:

£ 5
f | Tipo:

[Cabeza chata ranurada ISO 1207

Especificaciones de taladru

Tamano:

(M3

Ajuste:

[ [Normal

|| Mostrar ajuste de tamafio personalizado

ilr 4.000mm

i} 7.000mm

L& 2.000mm
1ol 1180

Restaurar predeter.

Condicion final

|T,| [Ha::ta la superficie

& iCara<1>

Ejercicio 06.04 / 16



Ejecucion

unciade /" Entre dentro de la pestaiia Ezermrm=mees
“ L " K
i osIClones
Estrategia P ——
Ejecucion
Posicién(es) de taladros A
Conclusiones Utilice las cotas y otras herramientas de croquis para

colocar los centros de los taladros.

Haga clic en la pestafia 'Tipo' para definir la
especificacion de taladro y el tamafio.

/" Seleccione la cara superior del
cuerpo principal como plano de
trabajo (Datum 5)

/ Coloque el taladro a
partir de su posicion
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Ejecucion

Enunciado Q Es posible vincular la posicion del taladro a un
Estrategia perfll anterior

Ejecucion
Conclusiones / Visualice los ejes temporales  sn [ver | msertar

< l&] Ejes temporales)
Origenes

Sistemas de coordenadas

Curvas

Croguis

Croguis 3D

Rejilla

Todas las anotaciones

e e Bw R

Nombres de las cotas

/ Escoja el eje de la pestafa anclaje tapa

para situar el taladro

De esta forma los dos ejes
son colineales
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Enunciado
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

Ejecucion

Obtenga el saliente lateral derecho:

/ Seleccione la cara superior del

cuerpo principal como plano O
de trabajo (Datum 5 Q[
ol ) 25,9
/ Dibuje el perfil a eliminar T
/" Afiada las restricciones 0
necesarias < |
§ [ |

J Extruya a un lado del
plano de trabajo

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

|0 Corte para saliente la... ?

¥ R G
Desde A
& ano de croquis ; -
"y —
Direccion 1 A

=)

"1
|:| Invertir lado a cortar

@ i

Angulo de salida hacia fuera
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Enunciado
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

Ejecucion

I Seleccione la cara superior del ()

cuerpo principal como plano de

trabajo (Datum 95)
/" Dibuie el perfi

f Anada las restricciones
necesarias

J Extruya a un lado del
plano de trabajo hasta la
superficie (cara inferior)

()
©
A .'_
2,5
< =,
] IR i
Re)
L Lo
:_-I

¥ R &

Desde &
Ptamdecr(m) v]

Direccion 1 ]

ifgi Hasta la superficie ;
S
4 I‘

& LflCara{1> |

[ ] Fusionar resultada

L]

| |Angula de salida hacia fuera
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Ejecucion

Enunciado Obtenga la pestana anclaje tapa derecho:
Estrategia

Ejecucion /' Seleccione la cara superior como

Conclusiones plano de trabajo (Datum 5)

/" Dibuje el perfil incluyendo el
agujero de menor diametro

! Afiada las restricciones necesarias w

J Extruya a un lado del plano de trabajo

: . Es necesario escoger el sélido
hasta la profundidad especificada

como alcance de la operacion

“j Direccion 2

@10 de croquD v]

S = ‘ Contornos seleccionados

Direccion 1 A
@ ’Hasta profundidad especificada v] Alcance de la operacion

(" Todos los sdlidos
” 2

@ Sdlidos seleccionados
< @ ¥ || seleccidn automética

[¥] Fusionar resultado O I Corte lateral

»

Saliente lateral

@)

Angulo de salida hacia fuera
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Ejecucion

Enunciado Obtenga el taladro de la pestana anclaje tapa derecho:
Estrategia /

Ejecucion Seleccione el menu “asistente

Conclusiones para taladro”

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

/ Entre dentro de la pestaiia
“tipO”

/ Escoja el tipo de taladro y sus
especificaciones

e ——
<7q;de taladro)

Es posible ajustar el tamafio del
taladro a sus dimensiones exactas

Posiciones

i Y (0]

[ i I H—H
0 |9 |
iEsta'nd-ar: .
10 ™
Tipo:
ICabeza chata ranurada ISO 1207 V]
——————

< Especificaciones de taladro A
W
(M3 v
Ajuste:

[Normal

Mostrar ajuste de tamafio
personalizado

?1,1 r|} 4.000mm

{‘r} 7.000mm

L& 2.000mm
| BETET
Restaurar predeter.

Condicién final

|§| IHasta la superficie

& |Cara<1>
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Ejecucion

Enunciado
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

osicion de taladrc

/" Entre dentro de la pestaiia B2
“ : " o K
posiciones =

Posicion(es) de taladros A

Utilice las cotas y otras herramientas de croquis para
colocar los centros de los taladros.

Haga clic en la pestafia 'Tipo' para definir la
especificacion de taladro y el tamafio.

/" Seleccione la cara superior del
cuerpo principal como plano de
trabajo (Datum 5)

/ Coloque el taladro a

partir de su posicion

O.
i
N
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Ejecucion

Enunciado Anada los redondeos:

Estrategia
}
[Fadie [ 107}
- J{

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

Ejecucion

Conclusiones
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Ejecucion

Enunciado Obtenga la pared lateral apoyo nervio: -~ N
Estrategia O O
Ejecucion /" Seleccione la cara inferior como o I Q)
Conclusiones p|an0 de tl'abajO (Datum 6) ~ | '

/" Dibuie el perfi Ils|. ;

! Afiada las restricciones necesarias "

J Extruya a un lado del plano de trabajo hasta la profundidad

especificada
Desde — #
QE’Iano de croq@ v]
Direccion 1 £

@ [Hasta profundidad especificada v]

&
& Casomm) :

[ Fusionar resultado
@

Angulo de salida hacia fuera
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Enunciado Obtenga los nervios:

Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

/ Seleccione la cara inferior como @

plano de trabajo (Datum 6)

/ Dibuje el perfil

f Anada las restricciones necesarias

U Seleccione el men
“nervio”

Ejecucion

Introduzca los datos
de espesory direccion

de extrusion del nervio Ve

di Nervio i Nervio

@ Angulo de salidio# ¥ &

@ Vvacado Parametros A
Espesor:

I W NS NSNS

& 2.50mm J

[@J 1.00° =

Direccion de extrusidn:
& (&

Invertir lado de material
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Ejecucion

/ Obtenga el otro nervio por simetria

Enunciado

Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

/" Cree los redondeos
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Ejecucion

Enunciado
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

Obtenga el alojamiento delantero motor:

/' Seleccione la cara lateral derecha del cuerpo
principal como plano de trabajo (Datum 7)

/ Dibuje el perfi

29

J AR . : !
Aada las restricciones necesarias J

V" Extrusione a un lado del plano de trabajo hasta igualar el espesor
o[ R N1 W Alojamiento delantero . 2

¥ R &

Desde A
EElamdecrfﬂy v]

Direccion 1 ~

@ ’Hasta profundidad especificada v]

d i
& CGaomn) T

[ | nvertir lade a cortar

®

" | Angulo de salida hacia fuera
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Ejecucion

Enunciado
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

I Seleccione la cara superior del cuerpo |

principal como plano de trabajo (Datum 5)
/" Dibuje el perfi

f Anada las restricciones

necesarias 2

2,50

U/ Revolucione a 180°

Direccionl

@ Hasta profundidad especificad vl

Fusionar resultado

||:|Direoci6n2 ¥|

| Contornos seleccionados ¥ |

1,50

050
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Ejecucion

Enunciado Obtenga alojamiento trasero motor de igual forma
Eslrategia que el delantero:
Ejecucion
Conclusiones rth
/>?/ Datum 7
7 (cara lateral derecha
\<J del cuerpo principal)
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Ejecucion

Enunciado Obtenga la cartela derecha
Estrategia
Ejecucion /' Seleccione la cara lateral derecha del cuerpo
Conclusiones principal como plano de trabajo (Datum 7)
/" Dibuje el perfi 2
!
/" Afiada las restricciones necesarias 1
S
B ($2)

V' Extrusione a un lado del plano de trabajo hasta la profundidad
especificada

= Cartela derecha ?

¥ R &

Desde ca
[Piano de croguis e I

Direccion

ion 1 A
a profundidad especificada :
) I‘

o C 2.50mm a

Fusionar resultado
@ "

| ] Angulo de salida hacia fuera
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Ejecucion

Enunciado Obtenga la cartela izquierda
Estrategia
Ejecucion / Obtenga un plano de simetria parcial (Datum 8)
Conclusiones
@ Envolver wt YU

/ . : N
Despliegue el menu B cipun [SC0MEB Curas

geometria de referencia” 1y s
/ LS 1 b I:ii LL %- .
ESCOJa planO .\'+ EjE'.' _ompletamente definido

Primera referencia

»

Mensaje

»

/ Coloque el plano equidistante
a la cara interior del lateral
trasero

i§| Paralelos
il| Perpendicular
iZ| Coincidente

B

e

[:] Invertir

i%J Plano medio

/" Obtenga la cartela
izquierda por simetria
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Ejecucion

Enunciado Obtenga la pestana trasera de union a la tapa
Estrategia
Ejecucion /' Seleccione el interior de la cara trasera del cuerpo -
Conclusiones principal como plano de trabajo (Datum 9) Wi
/ Dibuje el perfil s 7
/
/" Afiada las restricciones necesarias ‘ Ly

V" Extrusione a un lado del plano de trabajo
hasta la profundidad especificada

I Pestana trasera de uni... ?

W R Gf

Ei:llesu:ie A
Pbamdecroqu vl

| Direccién 1 A

- @ [Has‘(a profundidad especificada vl

i
& Goonm ) :

Fusionar resultado
@ =

[ ]Angulo de salida hacia fuera
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Ejecucion

Enunciado
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

/" Cree un plano equidistante respecto a la cara interior del
lateral delantero del cuerpo principal (Datum 10)

/" Seleccione el plano

Obtenga la primera pestana lateral de union a la tapa

¥ %K

Mensaje =
Completamente definido
Primera referencia

Q Eﬁ
i\‘:\J Paralelos

ig Perpendicular

/" Dibuje el perfil

!Z‘ Coincidente

J Anada las restricciones
necesarias

R NE

E] Invertir

L

J Extrusione a un lado del

i=| Plano medio

plano de trabajo hasta la

nmfundldad especificada

AR i dd A Ad il A

r—

A
v]

Direccion 1

A

E] ’Hasta profundidad especific v]

"L

[ ] Fusionar resultado
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Ejecucion

Enunciado Obtenga la segunda pestana lateral de union a la tapa
Estrategia P
Ejecucion /' Cree un plano coincidente con la cara interior del

Conclusiones lateral delantero del cuerpo principal (Datum 11)

/ Dibuje el perfil

/ Anada las restricciones
necesarias

/ Extrusione a un lado del L
plano de trabajo hastala  |,.... |
profundidad especificada lano de crogus ) -

Direccion 1

. E] ’H.asta profundidad especificada «

"
< (2somm J z

Fusionar resultado
@) | 2

| |Angulo de salida hacia fuera
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Enunciado
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

Ejecucion

Obtenga el ajuste lateral trasero

/ Seleccione la cara inferior como
plano de trabajo (Datum 6)

/ Dibuje el perfil

f Anada las restricciones necesarias

V" Extruya a un lado del plano de trabajo
hasta la profundidad especificada

T Ajuste lateral trasero.

7 % &

Desde A |[] pireccién 2 v
< Plano decroquLQ Vl |Contorr|ns S v

Direccion 1 fw

Alcance de la operacion

b

|§] lHasta profundidad especificada vl @ Todos los slides

A I (@) Sdlidos seleccionados
[] seleccidn automatica
‘5‘0\1 @ : @ Pestafia trasera unidn a tapa
Fusionar resultado I

@) | :

| Angulo de salida hacia fuera

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

Es necesario escoger el solido
como alcance de la operacion
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Ejecucion

Enunciado Obtenga la muesca de la pestana del lateral izquierdo
Estrategia J
Ejecucion /' Seleccione Ia cara superior de la
Conclusiones pestaia lateral izquierdo como L
plano de trabajo (Datum 12) 9
/" Dibuje el perfi (
Y - . /]
Afada las restricciones necesarias @) =

V' Extruya a un lado del plano de trabajo
hasta la profundidad especificada

D Muesca pestaia lateral izq... ?

7 R Gy

i c— s A |[] pireccién 2 ¥]
< Plano de croquLs) vl |Cmmm : ~ |

Direccion 1 A

7| [Hasta profundidad especificada v | Alssesedininssemie 8

(") Todos los sélidos

A I (@) sdlidos seleccionados
- [ | seleccion automética
*f’\‘ - il IA]uste lateral trasero

»

[ mvertir lado a cortar

| Angulo de salida hacia fuera
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Ejecucion

Enunciado Complete los redondeos:

Estrategia
Ejecucion

Conclusiones
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Enunciado Edite el modelo para realizar los dos cambios solicitados:
Estrategia /’ ]

Ejecucion Cambie la altura de

Conclusiones la Caja a 58 mm

2 Cambie la longitud de
la pestafia a 30 mm

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

Il Cuerpo principal

v R Gf

Desde A
)

lPIano de croguis

Direccién 1 ]

|?,| lHasE profundidad esped 'l

Ejecucion
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Conclusiones

Enunciado /’ . .

B Hay que analizar los objetos antes de modelarlos
strategia

Ejecucion El analisis se apoya en:

Conclusiones V' Planos de detalle

v Esquemas de modelado

| El analisis permite detectar elementos caracteristicos }
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Conclusiones

Enunciado

Estrategia 2 Los elementos caracteristicos aportan dos ventajas:
Ejecucion ] L
V' Simplifican el proceso de modelado

Conclusiones

v Dejan constancia de la intencién de

diseno en el arbol del modelo _/pgrq es dificil encontrar elementos A

caracteristicos que transmitan intencion de
R — disefio sin quedar demasiado vinculados a

1+ [ Pestafia lateral izquierda una operacion de fabricacion particular y
+@ Pestaria fijacion delantera
+\ Taladro pestafia fijacion delantera

- < Planol (Datum 4) +-|[@] Afojarmente delantere motor
@ Simetria Taladro pestafa fijacion delantera e Alojamiento delantero

+@ Pestafia anclaje tapa izquierda +-[[@) Alojamiento trasero motor
+\ Taladro pestafia tapa izquierda e Alojamiento trasero

+ Corte para saliente lateral derecho +@ Cartela derecha

+@ Saliente lateral dereche i ] @ PlanoZ (Datum 8)

+@ Pestafia anclaje tapa derecha @ Cartela izquierda

+-[@" Taladro pestaiia tapa derecha +-[[§ Pestafia trasera unién a tapa
@ Redondecl alojamiente tornille ] & Plano3 (Datum 10)

@ Redendec 2 alojamiento tomillo +-[[§ Pestafia lateral unién a tapa 1
@ Redondeo pestafia fyjacien ] & Planod (Datum 11)

@ Redondeo pestafia lateral izquierdo +]E Pestafia lateral unién a tapa 2
+IE Pared lateral apoyo nervic +@ Ajuste lateral trasero

+)-ofl HEW'D 1 _ + Muesca pestafia lateral izquierdo
[0 Simetria Nervio f") Redondeo muescas
-M @ Redondeo cartelas
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Conclusiones

Enunciado 3 / El datum 1 sirve para modelar el cuerpo principal
. Hay que / . i o
Estrategia seleccionar El datum 2 permite crear la pestana lateral izquierda y la
Ejecucion de fijacion delantera
Conclusiones los da.tums / El datum 3y 4, sirven para crear los agujeros de la pestafia de
apropiados fijacion delantera

/ El datum 5 permite crear las pestafias de anclaje tapa, el
saliente lateral derecho, y el alojamiento delantero motor

v/ El datum 6 permite hacer la pared apoyo nervio, los nervios y
el ajuste lateral trasero

v/ El datum 7 permite obtener los alojamientos delantero y
trasero del motor, y la cartela derecha

v/ El datum 8 sirve para crear la cartela izquierda

/ El datum 9 permite obtener las pestafias trasera

(" El datum 10 permite obtener la primera pestafa lateral de
union a la tapa

v/ El datum 11 permite obtener una segunda pestafia lateral de
union a la tapa

/ El datum 12 permite obtener la muesca pestana lateral izquierd
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