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Enunciado
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

La figura muestra el plano de

detalle de un anillo de fijacion
de un tornillo joyero articulado
mediante una rotula

Obtenga el modelo solido del
anillo de fijacion
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Estrategia

Enunciado La estrategia es sencilla:

Estrategia

/) ¢ Por qué?
Valore los detalles y jAntes de modelar, hay que conocer

medidas del modelo a partir todos los detalles del modelo!
del plano de diseno

2. Obtenga (de las normas) el
resto de las cotas

3 Modele la pieza
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Enunciado

Estrategia

Ejecucion
Medidas

Modelo
Conclusiones

Ejecucion: Medidas

Para las dimensiones de la rosca acuda a las normas

DIN 13 Rosca métrica ISO. Forma y dimensiones
(Equivalente a ISO 261 y UNE 17 702)
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http://en.wikipedia.org/wiki/lISO_metric_screw_thread
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Enunciado

Estrategia

Ejecucion
Medidas

Modelo
Conclusiones

Ejecucion: Medidas

Consultando la norma, se llega al siguiente detalle de la
rosca:
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/\

L8
!

Considera una rosca métrica fina,
es decir un paso con valor 3
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Ejecucion: Modelo

Enunciado Obtenga el modelo:
Estrategia
Ejecucion
Medidas 4 Obtenga la base
Modelo
Conclusiones
2 Dibuje el cuerpo central...

... y anada el hueco

3 Dibuje la rosca
geomeétrica

4|- Realice los taladros
de sujecion
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Ejecucion: Base

Enunciado 4 Obtenga la base

Estrategia

Ejecucion /' Seleccione Ia planta como
Medidas plano de trabajo (Datum 1)
Modelo

Conclusiones

/" Dibuie el perfi R o - -

J Extruya
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Ejecucion: Cuerpo central

Fnunciado 2 Dibuje el cuerpo central
Estrategia
Ejecucion /' Seleccione la cara superior de la base
Medidas como plano de trabajo (Datum 2)
Modelo
Conelusiones /" Dibuje un circulo
Y Extruya
/' Seleccione la
circunferencia del
borde cilindrico donde
debe empezar la rosca
J
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! Rosca cosmética

o R
Configuracion de rosca &
| Arista<1= |
Estandar:
o0 v)
Tipo:
[Roscas métricas vl
Tamario:
Mg v

@ |42.516mm

’Hasta profundidad especificada v]

Io 2300 S

-
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Enunciado

Estrategia

Ejecucion
Medidas

Modelo
Conclusiones
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Ejecucion: Cuerpo central

/" Seleccione el alzado como plano de

trabajo (Datum 3)

/" Dibuje el perfil del

hueco del cuerpo
central

" Aplique un corte
revolucion

Alzado

16

i Alojamiento tornillo ?
¥ R

Eje de revolucion &

e [ Linea24

Direcciénl

Hasta profundidad espe vl

3
L

[ 360.00

[ Direccién2
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Ejecucion: Cuerpo central

E”t“”f'afm /" Defina un chaflan como .
strategia ;e
elemento caracteristico : : -
Ejecucion gmm e
Arista<l=
Medidas
Modelo
Conclusiones (@) Angulo-Distancia
(") Distancia-Distancia
Vértice
[ | mvertir direccién

&> 1.00mm
¢ 4s.000

1k 4 b

v R

Configuracion de rosca A

/ Modifique la longitud ——— ]
de la rosca cosmética, e

restandole la longitud . z)
de! Chaﬂén lRosclas métricas |
Tamafio:

s B

() |42.516mm

-

[Hasta profundidad esp v]

Io 2200 =

-
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Ejecucion: Rosca geométrica

Fnunciado 3 Dibuje la rosca geométrica
Estrategia
Ejecucion 1 Dibuje el perfil de
Medidas rosca I1SO
Modelo
Conclusiones
J/ Seleccione la vista lateral c
plano de trabajo (Datum 4)

v Dibuje, acote y restrinja el ¢

Observe las lineas
constructivas utilizadas para
fijar la posicion del perfil
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Ejecucion: Rosca geométrica

Enunciado 2 Dibuje la trayectoria helicoidal

Estrategia
EjECUCién JORKS I Archivo Edicién  Ver erramientas  Ventana ? Ql O--B-%-9
. o N e Saliene ¥ [netria de entidades
. Cota Visua
Medidas \/ SeleCCIOne eI teligente O - D - & - A : triz ineal de croquis - e
Modelo @ o ’ , ver entidades
| comando de £ Croauis DX B wen s
Conclusiones dibuiar hél TClBee - }
Ioujar nelice -
J % EM1025_5.3_Anillo_fijacion »
(& Sensares »

[#[A] Anotaciones
4= Material <sin especificar>

J Seleccione el plano | | §a=r
----- 1 Vista lateral

base ydibuela | | e i sl
1 ' +-[& Base

CI rcu nfe rencla Qﬁlﬁlpmn rentral Uit n Avrnlacianada

directriz

& | Linea de particion...

»

[0l | Curva proyectada...
Chapa meta » R4/ Compuesta..
2 | Curva por puntos XYZ...

B Hélice/Espiral..._)

J Complete los
parametros
PP . R |

AL . -~
aetnitornos de
la hélice
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Ejecucion: Rosca geométrica

Enunciado 2 Dibuje la trayectoria helicoidal

Estrategia

Ejecucion Seleccione la cara superior del \
me:idlas V' Seleccione el cuerpo central como plano de base

odaelo

. Comando de Helice,/Espiral
Conclusiones o o
dibujar hélice

Mensaje ]

Seleccione:

1) un plano, una cara plana o una arista

sobre la que croguizar un drculo para
/" Seleccione el plano i
base y dibuje la e
circunferencia
directriz Dibuje una circunferencia concéntrica

con el cuerpo central y de igual diametro

[ Gitulo_______2
4
J Complete los — :
parametros 14
PR Y - LR — =
dclnonos de "“’ T
la hélice —— : |
(s, |0.00 2 '
(s}, | 0.00 2
A 2400 2

© 2013 P. Company y C. Gonzalez Ejercicio 07.02/ 13



Ejecucion: Rosca geométrica

Enunciado 2 Dibuje la trayectoria helicoidal
Estrategia
Ejecucion
Medid : . . .y .
- /" Seleccione el Defina la direccion, el sentido de
Conclusiones comando de giro, el paso y la longitud
dibujar hélice
_ Heélice/Espirall
o R
/" Seleccione el plano “‘*'*"‘::"““P ; -
' . ura y Paso de rosca -
base y dibuje la
. . Parametros 2
circunferencia @ Paso constante
dlreCtI‘IZ 'Z,:_.' Paso variable
Alto: =
23.00mm N

Paso de rosca:
3.00mm 2

J Complete los

parémetros || vertir direccidn

P DT 0 Angulo inicial:
aertinitorios ae 270.00° :
|a hé'lCe (@) Sentido de las agujas del reloj

= Sentido inverso al de las
“~ agujas del reloj
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Enunciado

Estrategia

Ejecucion
Medidas

Modelo
Conclusiones
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Ejecucion: Rosca geométrica

3 Obtenga un “corte barrido”,
con el perfil de rosca y la trayectoria helicoidal

it (B saliente/Base barrido . @ cortebarido ) @) 000 B Nerv
Gl @ ﬁ‘ ) Redondeo Ma!m
Extruir Revoludon [} Recubrir | Extrur Asistente Corte de (] Corte 1 cubier @ dngu
saliente base de - corte para  revoludon
saliente/base T Saliente Base por limite bekiko __-—-_.[i...

Operaciones | Croquis | Calcular | DimXpert | Productos Office |

Corta un modelo s6lido al barrer un
perfil cerrado a lo largo de una
i trayectoria abierta o cerrada.

Perfil{Croquish

v R

Perfil y trayecto ]
e IlCmquisS | [ Trayecto(Helice/Espirall)
e I|Hé|icefEspiraI1 |

‘Opciunm ¥ |

‘mruas guia. ¥ |

Tangencia inicial/ final ¥
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Ejecucion: Rosca geométrica

Enunciado N .
nten ,@\ Mantenga una de las dos representaciones
strategia B ] B
Ejecucion de la rosca y “suprima” la otra
Medidas
Modelo
Conelusiones Mantenga la rosca cosmetica Mantenga la rosca geometrica
cuando quiera una <—> cuando quiera una
representacion simplificada representacion mas real

s < s 3 - -
Propiedades de operacion ﬁ Propiedades de operacion &
Nombre: Rosca cosmética T Rosca
Descripcign: Rosca cosmética SR Rosca
Suprimida |Esta configuracion - Suprimida | Esta configuracién =
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Ejecucion: Taladros

Enunciado 4— Realice los taladros de sujecion

Estrategia

Ejecucién / Seleccione la cara superior de la base ', \&
Medidas como plano de trabajo (Datum 2)
Modelo / :

Conclusiones Cree un punto sobre la cara superior

de la base a partir de un circulo y
linea de construccion

/" Cree un taladro El punto sera el centro }
0

donde se situara el taladr

o Especificacion de...

R
Especificaciones de taladro #
[ Tipo | Posiciones| Tamafio:
M8 Z
Tipo de taladro Ajusite
& (7] - -
Most juste de t i
{, ] {@‘ ET‘ D personaizado
H *
| . Al s.000mm 5
Estandar: o
= = ] 118 o
Tipo: l Restaurar predeter. ]
[Ma'rgenesdetamitko V] e 2
@ [Hastatasuperﬂcl& v]
& ICara<1> I
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Ejecucion: Taladros

Enunciado

Estrategia

Ejecucion
Medidas

Modelo
Conclusiones
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/ Cree el resto de taladros con
una matriz circular

 Taladros sujeccion ?
W R

Para

b

Eje<1>

.\_P'
[~ 360.00° <

b 3 2

p g

Operaciones para la matriz

Taladro sujeccidn

Separacidn igual /

Direceidn 1
Separacion: (350.00°
Instancias: |3

.\.\
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Conclusiones

Enunciado

B 1 Hay que conocer el detalle de los objetos antes de
strategia
Ejecucion modelarlos

Conclusiones

iEn los elementos estandarizados hay que
consultar la documentacion correspondiente!

Z La rosca es compleja de modelar

iLa rosca cosmética simplifica el trabajo del
disefiador y evita que el ordenador se
sobrecargue calculando modelos complejos!
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