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Enunciado
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

Enunciado

La figura muestra el boceto del conjunto chasis de patin quad

s

El chasis utiliza
las ruedas
modeladas en el

ejercicio 11.02 (/

Asierto del piuste 7 |
Tornillo renu fed ¢ 1 m—{iﬂ[-s_éﬂgg—m o
Frent Campen . 4 i
Rugdo. L | Erido 1102
5 (Toerta abridade. | 6 S0 4161
b | Mmobadille inlerior | 2
Movokadlle edecter | 2 ]
Amﬂm r A 150 qo%s
Tornllo boxogonel | 2 |10 8%5
Ep 2
Cada pareja de ruedas se monta sobre Mare | Denominacien  |Cortided| Obiervaciones
. . “ : » Sin escala, Chasis de Pdtl:n q ok
un subconjunto denominado “Bastidor —
@ |CAb3D
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Enunciado

Enunciado Los planos de disefio de las piezas
Estrategia no estandar del bastidor son:
Ejecucion

Conclusiones

10
16037569

4+ - —

@2
D24

Debe notarse que las dimensiones

de las almohadillas se dan en una

posicion de montaje

Son objetos elasticos que se comprimen

al apretarlos con el tornillo ISO 8765 y la
tuerca I1SO - 4161

A
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Enunciado

Enunciado Los planos de disefio

Estrategia de las piezas no

Ejecucic : :

e estandar del chasis &

Conclusiones ¥
son:

/
Hw,ﬁrg‘:‘ﬁ»
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Enunciado

Enunciado Las piezas estandar son:

Estrategia

Ejecucion v Tornillo hexagonal de paso fino
Conclusiones ISO 8765 - M8x1.0 x 50 x 22

V" Arandela simple ISO 7093 - 8

v Tuerca hexagonal abridada ISO - 4161 - M8

v Tornillo con cabeza cilindrica ranurada
ISO 1580 - M5 x 45 - 38

B Obtenga el ensamblaje del conjunto
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Estrategia

Erunciade La estrategia para obtener los modelos solidos incluye dos
Estrategia consideraciones importantes:

Ejecucion ,I . . N .
Conclusiones Se necesitan construcciones auxiliares para coordinar
las geometrias complejas del eje y la plantilla

2 Se debe comprobar la compatibilidad de las medidas
de las piezas estandar con el resto del ensamblaje

La estrategia para ensamblar requiere tres etapas:

[Faltaria una cuarta etapa de ensamblaje de la bota al chasis ]

{ Copie el subconjunto rueda (ejercicio 11.02)

2 Ensamblaje del subconjunto bastidor de rueda

3 Ensamblaje del conjunto chasis de patin

Wdo el freno ]
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Estrategia

Enunciado »@\ Para organizar los ficheros:

Estrategia
EJeCUCIOH \/ Cree Una SU bCarpeta pa ra el o 11 Ejercicios de ensamblaje con subconjuntos
Conclusiones Ejercicio 11.01

bastidor y otra para la rueda

Ejercicio 11.02 Rueda de skate con roedamientos
4 Ejercicio 11.03 Chasis de patin quad

4 Bastidor

Rueda /

/" Haga una copia del ejercicio de
la rueda en la subcarpeta nueva

v/ ARada los modelos y el ensamblaje

del bastidor en su carpeta

Anadiendo el subconjunto rueda situado en
la correspondiente subcarpeta

v Afada los modelos v el ensamblaie
7 21 [ ] nni Jv

W I\J\J J 1 W1 INJ 11N

del chasis en la carpeta principal
Anadiendo el subconjunto bastidor situado
en la correspondiente subcarpeta
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Enunciado

Estrategia

Ejecucion
Proyecto
Modelos
Ensamblaje

Conclusiones

Ejecucion: Proyecto

Para copiar los ficheros del ejercicio 11.02 en la carpeta
“‘Rueda” del gjercicio 11.03 hay dos métodos:

Copiar mediante el

explorador del &—>

sistema operativo

/ Simple y valido para

casos sencillos

Funciona si TODOS los ficheros
relacionados estan en la misma carpeta

iSi las piezas estandar estan en las
carpetas por defecto de SolidWorks ®,

Abrir el fichero principal del
ensamblaje con SolidWorks ®
y “guardar como”

Sofisticado y completo:
garantiza la copia de todos los
documentos relacionados

\Ias sequira localizando! J
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Ejecucion: Proyecto

uneiado Q Para guardar la rueda como un subensamblaje:
Et t i . . rEﬂGuardarcomo ﬁ
S v Abra el fichero de ensamblaje ~ N
Ejecucion SU 4] -
de |a rueda Organizar MNueva carpeta A=z w g-
Proyecto e -
] ¥ _JerCItIDS e ensamb aJECDI MNombre
Model 4 | Ejercicio 11.03 Chasis de patii F
. V' Seleccione “Guardar como” T il Bl
Ensamblaje . Rueda
Conclusiones Nombre: | Rueda.SLDASM =
/ Pulse el boton “Referencias” - i
' [C] Guardar com Referencias...
v Seleccione toda la columna
“Carpetasn ~ Qcultar carpetas ar Cancelar
I Guardar como con referencias Py

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

Haga doble dic en la celda

Incluir componentes virtuales [ Indluir piezas de Toolbox Incluir referencias rotas @ Vista anidada

() Vista aplanada

v Modifique, una a

una, las carpetas

Ao Aoctinn Ao
Uuc Ucotuiivu uc

todos los ficheros

/ Seleccione
“Guardar todo”

Mas opciones...
.

Espedifique |a carpeta para los elementos selecdonados:

[ Guardar todos come copia (los documentos abiertos contindan sin ser afectados)

para editarla
Nombre Carpeta -
i B ta
9@ Rueda.SLDASM ’W - uscar carpe ﬂ
% Llanta.SLDPRT CAUI
®, Meumatico.SLDPRT : 418 Equipo -
Ll a System (C:)
;UL 3
, Ul copia
> Usuarios N

Carpeta:  System {C:)

[Crear nueva mrpem] [ Aceptar ]’ Cancelar ]

e —

[ Canoela(] [Guardarmdo
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Ejecucion: Modelos

Enunciado A partir del plano de diseno, obtenga el modelo del eje del

Estrategia bastidor:

Ejecucion
Proyecto / Obtenga el nucleo del M)
Modelos ] ’

cuerpo por revolucion
Ensamblaje

Conclusiones Afnada las roscas

14

/ Obtenga el pivote por revolucién

v/ Afiada el redondeo
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Ejecucion: Modelos

Erunciado /" Obtenga el brazo
Estrategia por extrusion
Ejecucion /_/\
Proyecto El perfil se dibuja en\
Modelos el plano de planta,
Ensamblaje para no tener que
Conclusiones crear un datum
\Z /
(La extrusion debe
estar descentrada

respecto al plano
horizontal donde se

@buja el perfil )

v Afada los redondeos
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Ejecucion: Modelos

Enunciado v Afiada los asientos para los amortiguadores:
Estrategia
Ejecucion [Plano de croquis v
Proyecto Direcciénl A
Modelos | A | [Hesta profundidad espe ~
Ensamblaje ” I‘
Conclusiones & 2.50mm i

v Afada el taladro ==
v

= ]

Tipo:
| Tamafios de perforadores |

 Especificaciones de taladro &

Tamafio:

fosa ]

.Mnsh’aa].lstedelaﬂmn
personalizado

-
P —
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Ejecucion: Modelos

Enunciado Obtenga los modelos de las almohadillas amortiguadoras:
Estrategia
Ejecucion

Proyecto

V Obtenga la aimohadilla

Modelos interior por revolucion

Ensamblaje

Conclusiones

!
|
|
|
|

/ Obtenga la almohadilla
exterior por revolucion
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Ejecucion: Modelos

Enunciado Obtenga los modelos del asiento y el freno campana:

Estrategia

Ejecucion

/' Obtenga el asiento por

Proyecto . s
revolucion

Modelos
Ensamblaje

Conclusiones

v Obtenga el freno campana
por revolucion
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Ejecucion: Modelos

Enunciado Obtenga el modelo de la plantilla:
Ejsla:i?; / Obtenga el nucleo por extrusion
Proyecto %
Modelos — =
Ensamblaje [Pen de cons ]
Conclusiones Dureccion 1 A s < =

@ [Hasm profundidad espe v]
d
3l 50. 00 i
LY G

4

Angulo de salida hadia fuera

/ Recorte las alas
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Ejecucion: Modelos

Enunciado v Recorte el perfil por extrusion

Estrategia

Ejecucion

Proyecto

Modelos

Ensamblaje

Conclusiones Observe que las posiciones de las bases
de los amortiguadores no quedan fijadas

—

v Anada los taladros de las alas
. 180 40
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Enunciado

Estrategia

Ejecucion: Modelos

V' Afiada las construcciones auxiliares para situar los agujeros para los bastidores:

Ejecucion
Proyecto \ . .

Modelos \\ .
| ‘2] \ : AQ®)
Ensamblaje .-

Conclusiones 24

V" Obtenga los taladros
para los asientos de los
pivotes de los ejes

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

F| (7| [0
0| B |5

Es

L v .

Tipa:

Tamafios de perforadores  + |

Tamario:
LB?.I:I =

| Mgstrar sjuste de tamano
— personalirads

Condicion final |

%] [rosta profnddad espe <]
Y% 6.00mm -
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Enunciado / Obtenga los taladros
Estrategia roscados para los
Ejecucion tornillos de los
Proyecto bastidores
Modelos
Ensamblaje
Conclusiones

v/ Obtenga el taladro roscado para el tornillo del freno

e

Ejecucion: Modelos

Tipo de taladro =

(| (0]
DENS

Estandar:

i 7

Tipo:

[Taladro roscado V]

Especificaciones de =
taladro

Tamario:

[Max1.0 -

A Maostrar ajuste de
tamarnio personalizado

Condicién final A

@ [Hasia profundidad es V]
T 12.00mm 2 (@m)

Rosca:
lHasia profundidad es V]

T 10.00mm 2 (@)

; o, .

/ f&z_) \‘1\._

\
.
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Ejecucion: Ensamblaje

Enunciado

Estrategia

Ejecucion
Proyecto
Modelos
Ensamblaje

Conclusiones

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

Ensamble primero el bastidor:

J Utilice el eje como ~ BlHl&I&) D ey (redeemin- .
. Coincidente3 d B-[A] Anotaciones
pieza base 7 X @ 3 Alzado
—‘<\> Planta
% Relaciones de posicion :;‘: Origen

E"@ Eje <1 {Predeterminad..

FH-1%| Relaciones de pasici..

|
Eﬁ
E
o A

/ Haga coincidir los tres

planos de referencia — <
de la pieza con los tres %I e :?gg pal cin espect.
planos homonimos del [resc deposcan 4 L,
. e —5 Origen L
sistema global () conccene Y | wohe

/ Coloque la almohadilla exterior
coaxial con el agujem del brazo

NN AT AT W Wi W W

del eje y apoyada en el fondo
de su asiento
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Enunciado

Estrategia

Ejecucion
Proyecto
Modelos
Ensamblaje

Conclusiones

V' Extraiga la arandela
de la biblioteca

/' Coloque la arandela
concéntrica con el

eje de la almohadilla

y apoyada en su
cara exterior

© 2013 P. Company y C. Gonzalez

[%))#% 58| O | B5 | Ex

Ejecucion: Ensamblaje

&« Biblioteca de disefio
al il = @
|_:_|EI Iso

-0 Anillos téricos

=12 Arandelas
[0 Arandelas simples

L ::J:J Arandelas simples - Endu

—' Chavetas
i :!‘_';" LI 1

B
O Arandela - IS0 10669 normal y grande

9 Arandela - IS0 10673 pequefia, normal y
0 Arandela - IS0 7090 achaflanada de calid;
O Arandela - 1SO 8738 pasador de horquilla
L) Arandela - 1SO 7093 grande de calidad A

U Arandela - ISO 7089 comuin de calidad A
0 Arandela - IS0 7091 calidad comdin C

0 Arandela - ISO 7092 pequefia de calidad £
R Arandela - ISO 70 i
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Ejecucion: Ensamblaje

\/ EXtral 3 el & Biblioteca de disefio
Enunciado . g ;a3
Estrategia tornI"O de Ia
N hi ay| GEbe
Ejecucion biblioteca s i) Anillos téricos
[+-.2) Arandelas
Proyecto = —' Chavetas
Modelos ‘& Miembros estructurales
Ensamblaje 2 (-0 Pasadores
=t Pernos y tornillos
Conclusiones @ : é----ullll' Pernos de cuelle cuadrado
;----U""' Pernos hexagonales - Estru
E----u"m Pernos y tornillos hexagon;

C ? Ternille hexagonal de calidad ABISGE?TE
¢ Tornille hexagonal de calidad AB IS0 8676

—_—————

v Coloque el tornillo concéntrico con
la arandela y con la cara interior
de su cabeza coincidente con la
cara exterior de la arandela
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Ejecucion: Ensamblaje

Enunciado Vv CO|OC|U€ la

Estrategia almohadilla interior

Ejecucién coaxial con el
Proyecto tornillo y apoyada
Modelos en el fondo de su
Ensamblaje asiento

Conclusiones

v Extraiga otra arandela
de la biblioteca

v Coloque la arandela
concéntrica con el
tornillo y coincidente
su cara interior con
la cara exterior de la
almohadilla
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Ejecucion: Ensamblaje

Enunciado \/ EXtralga Ia - scade i
L
Estrategia tuerca de la
' 1 @ i E; Anill )
H P - nillos taricos
Ejecucién libreria d | T
Proyecto ) i Chavetas
[3---@ Miernbros estructurales
Modelos (i) Pasadores =
ﬁ [l Pernos y tornillos
Ensamblaje ﬁ -4 Rodamientos
) [3--@ Transmisién de potencia
Conclusiones £-(0) Tuercas
@ Tuercas hexagonales
L@__l Tuercas hexagonales - Estructura

& i Tuerca hexagonal abridada de calidad AI50 - 4];)
% Tuerca hexagonal de can -

% Tuerca hexagonal tipo 1 150 - 4032
% Tuerca hexagonal tipo 2150 - 4033
% Tuerca hexagonal delgada de calidad AB ISO - 4035
% Tuerca hexaoonal delaada de calidad BISO - 4036

v Coloque la tuerca conceéntrica con el
tornillo y coincidente su cara interior
con la cara exterior de la arandela

Ejercicio 11.03 / 23
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Ejecucion: Ensamblaje

Enunciado Ensamble las ruedas al bastidor:
Estrategia
Ejecucion V' Utilice el bastidor como
Proyecto pieza base para un
Modelos nuevo ensamblaje
Ensamblaje
Conclusiones / Hagacoincidir los tres

planos de referencia del
bastidor con los tres
planos homonimos del
sistema global

v Coloque el subconjunto rueda
conceéntrico con el eje del
bastidor

/ Haga coincidir el escalon
del eje con la cara
exterior de la arandela de
la rueda
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Ejecucion: Ensamblaje

Enunciado v Extraiga la tuerca
Estrategia de la libreria
Ejecucion
Proyecto V' Coloque la tuerca concéntrica
Modelos con el eje y coincidente su cara
Ensamblaje interior con la cara exterior de
Conclusiones la arandela

V' Ensamble la ofra rueda y la otra tuerca por simetria

@saumlkm Edicén Ver Insertar Herramientas Toobox Ventana 7 59\

-«@%“'Eﬁ’@’mé

- 1]

e Insertar 2 Matriz de Maver Operadones G
Editar Relacidn Smart | Mostrar |

componentes de compone... | o componente componentes de ensam... d
posicidn - - ocultos

Ensamblaje | Disefio | Croguis @ EE

componente

Matriz de compeonente lineal

Matriz de componente circular
Matriz

nte conducida p

W -v-ﬂ Bastidor con reedas. (Pred...
< Simetria de componentes E 89 sensores "
g S — b Simetria die compon... 7 | JEECETY TSI
F i %
o K e a & S '\._“-
: 1 4 plants / \
| Paso L Seleccones gl 8 vista lateral
Selenoone wna cars fun pano Lon "Lﬂdigm
redpecto Al asal S arearh b danetrs )
T SRR it "B Bastidor<1> (Predeter...
achchrsela, --"g
e < -
pisoci A1 = WP Relaciones de posicidn
Plare de smetris:
[ Alzade |
Compondnbis DD SOSCh SaT nac
Fueda-t :
st Plawacye gt g el _sied- 1 lj "\ /
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Ejecucion: Ensamblaje

Enunciado Ensamble el chasis completo:
Ef:f:i?i v Utilice la plantilla

Proyecto como pieza base

Modelos / Haga coincidir los tres

Ensamblaje planos de referencia de
Conclusiones la pieza con los tres

planos homonimos del
sistema global

/ Coloque los asientos de los
pivotes en sus agujeros

Haga los ejes coaxiales
y las caras exteriores

cnincidantac

VI TVIVVI IWVY

Es conveniente utilizar una
vista de seccidn, para
colocar mejor las piezas
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Ejecucion: Ensamblaje

Enunciado J/ Extraiga un bastidor
Estrategia con ruedas
Ejecucion

Proyecto

Modelos

Ensamblaje / Haga coincidir el eje
ponelusiones del pivote con el eje

del agujero

v Haga coincidir el escalon del
pivote con la cara exterior del
asiento de la plantilla
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Ejecucion: Ensamblaje

/" Haga coincidir el eje
Estrategia del torn_lllo con el eje
Ejecucion del agujero roscado

Enunciado

Proyecto
Modelos
Ensamblaje

Conclusiones
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Ejecucion: Ensamblaje

Enunciado & iNo se puede hacer coincidir la cara exterior de la
Estrategia tuerca con la cara donde esta el taladro!

Ejecucion
Proyecto
Modelos
Ensamblaje

Conclusiones

por errores de redondeo

LAmbas caras no coinciden
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Ejecucion: Ensamblaje

Enunciado Repita el procedimiento para el otro bastidor

Estrategia

Ejecucion

Proyecto
Modelos
Ensamblaje

Conclusiones

|
/@\ Defina ambos [ez@a » —

Propiedades generales

=
§ ? Nombre: Bastidor con ruedas Idinstancia: | 1 | Nombre: Bastidor con ruedas

bastidores Como E@ﬁ; Chasis quad (Predeterminado Ref. de componente:

-5 Sensores Referencia de

ensamblajes (R Arctaciones

Py Descripdsn: Bastidor con ruedas
43, Alzado § —
11 L » . Ruta al documento: reicio 11,03 Chasis de patin quad\Bastidor\Bastidor con ruedas.SLDASM
flexibles” para  &eee
N . {Utilice el comando Buscar/Reemplazar para reemplazar el modelo de los componentes)
Q Wista lateral
Propiedades espedificas de Estado de visualizacidn

1 I—' Origen - 1 Ocultar componente
m a nte n e r eI g I rO a%ﬁ Ig:'lanti||a<l> ”‘.} Q@ g&!ﬂ ﬁn" lg % @;@ lesiado de visualizacidn referendado

I: - )
-5 B () Asiento<] 5L G~  Estado de visualizacién-1
de IaS ruedas El"ﬁﬁ (-3 Bastidor comrueuas=17
£
£
[

A N0 Asiento <3 (Predeterm
]ﬁ (-) Bastidor con ruedas<2> (P
j@@ Relaciones de posicidn

Cambiar propiedades de visualizacidn en:

Propiedades espedificas a la configuracion
Configuracidn de referenda Estado de supresidn

- Predeterminado BT
@ Solucionado

Aligerado
Soludonar como

(@ Flexible

[ Excluir de | lista
de materiales

Cambiar propiedades en:

[ Aceptar ] [Canoelar ] [ Ayuda ]
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Ejecucion: Ensamblaje

Enunciado Anada el freno:
Estrategia

o v Coloque el freno campana
Ejecucion .

encarado en su agujero

Proyecto

Modelos . .

reamblat Haga los ejes coaxiales y las

nsamblaje caras exteriores coincidentes

Conclusiones :_/\

Es conveniente utilizar una vista de
_ seccion, para colocar mejor las piezas

v Extraiga el tornillo = FTrr———
T & @ v X
de la biblioteca y e yrr—
=8 O B - -
coloquelo -0 Anillostéricos e 8
[j--@ Arandelas
-+t Chavetas [M5 ']
-1 Miembros estructurales Longitud:
[#-—4 Pasadaores [45 v]
o-Hu Pernas y temillos Longiud de rasca:
4l Pernos de cuello cuadrado '
4l Pernos hexagonales - Estructura EB -]
....Q.IIIII Pernas y tarnillas hﬁﬁgﬁnﬁlﬁ Visualizacion de la rosca:

el i s
i pernos y ternillos hexagonales [E e v]

Comentario:

i}l Tarnillos autorroscantes
.}l Tornillos con cabeza hueca hex

W Tornillos con cabeza ranurada | |

Nombre de |a configuracion:

¢ Cabeza avellanada elevada ISO 2010 [150 1580 - M5 45 — 385 |

¢ Cabeza chata ranurada IS0 1207 Desigriacién:

v Cabeza plana avellanada gnurada IS0 2009
beza cilindrica ranurada IS0 1

Pan head screw [SO 1580 - M5x 45
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Ejecucion

Enunciado El resultado final es:
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones
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Ejecucion

Enunciado '@\ El proyecto se puede exportar a otro
Esirategia ordenador...

Ejecucion

Conclusiones ...basta empaquetarlo y copiar la version empaquetada

v Abra el fichero del ensamblaje principal

\/ SeleCCIOne @Sﬂ,’_lﬂh‘ﬂﬁﬁx il Ardﬂi'n.-'::n_ B:Ii::ién Ver Insertar Herramientas \Ventana ¢ j.li‘l

el menu \ |
i Ctrl+N

“Archivo” ] | Nuevo..
Abrir... Ctrl+ 0

Cerrar Ctrl+W

Y

—
T

V' Seleccione
“Empaquetar
dependencias’,

Crear dibujo desde pieza

Crear ensamblaje desde pieza

Guardar Ctrl+5
Guardar como...
Guardar toda

Configurar pdgina...

Vista preliminar...

Imprimir... Ctrl+P
Print20...

Ed'e REL @

Publicar en 30VIA.com...

Publicar en eDrawings

—
Ernpaquetar dependenciag
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Enunciado
Estrategia

Ejecucion

Conclusiones

Desmarque para conservar ‘—

Ejecucion

v Escriba la carpeta de destino de la copia

=
B Empaquetar dependencias

Selecoione los archivos a guardar en la carpeta Empaguetar dependencias ezpecificada. Mata:
Los archivos dezactivados deben hacerse disponibles para renderizar el modo corectamente.

[T Ineluir dibujos
[ Incuir resuitados de Simulation

"] Ineluir calcomanias, apariencias v escenas personalizadas
Incluir calcomaniaz, apariencias p escenas predeterminadas

@ Wista anidada

) Yista aplanada

Mombre

En la carpeta

Mombre para guardar

Guardar en la carpeta

% Chasis quad. SLOASM

ChEjercicio_11

Chasis quad.SLDASM

ChCopiatEjercicio_11_03"

%Aﬁientu.SLDPRT

Ch\Ejercicio_11

Asiento, SLDPRT

ChCopia\Ejercicio_11_03"

5@ Bastidor con ruedas. SLDASM

Ch\Ejercicio_11

Bastidor con ruedas, SLDASM

ChCopia\Ejercicio_11_03"Bastidor,

E@ Bastidor. SLOASM

Ch\Ejercicio_11

Bastidor, SLOASM

ChCopiatEjercicio_11_03'Bastidor,

T8, Almohadila exterior. SLOPRT

Ch\Ejercicio_11

Almohadilla exterior, SLDPRT

ChCopia\Ejercicio_11_03"Bastidor,

Q&Nmnhﬂdilla interior. SLOPRT

Ch\Ejercicio_11

Almohadilla interior.SLDPRT

ChCopia\Ejercicio_11_03"\Bastidor,

®) Eje. SLDPRT

Ch\Ejercicio_11

Eje. SLDFRT

ChCopia\Ejercicio_11_03"Bastidor,

%hex bolt gradeab

ChSolidWaorks

hex baolt gradeab fine_iso.sldprt

ChCopiatSolidWorks Datatbrowser\ISOhbalts and scrf

%h&x flange nut

Ch\SolidWorks

hex flange nut gradea_iso.sldprt

ChCopiatSolidWorks Data\browser\ISOhnuts\hex nut|

Q&plﬂin washer large grade

Ch\SolidWaorks

plain washer large grade ac_iso.s

ChCopia\SolidWorks Data\browser\ISOhwashers'plai

%hex flange nut gradea_iso.sidpri

Ch\SolidWorks

hex flange nut gradea_iso.sldprt

ChCopia\SolidWorks Data\browsen\ISOhnuts\hex nut|

= @ Rueda. SLDASN

ChEjercicio_11

Rueda.5LDASM

ChCopiatEjercicio_11_03"Bastidor\Rueda’,

% instrument ball

Ch\SolidWorks

instrument ball bearing_68_iso.sl

ChCopiatSolidWorks Data\browser\ SO\ bearings\bal

@, Lianta SLOPRT

Ch\Ejercicio_11

Llanta. SLDFRT

ChCopiat\Ejercicio_11_03"Bastidor\Rueda’,

% Meumatico. SLOPRT

Ch\Ejercicio_11

Meumatico,SLDPRT

ChCopiatEjercicio_11_03Bastidor\Rueda

% plain washer small grade

ChSolidWaorks

plain washer small grade a_iso.sl

ChCopiatSolidWorks DatatbrowsenISChwashers'plai

Q&, Freno campana. SLOPRT

Ch\Ejercicio_11

Freno campana. SLDPRT

ChCopia\Ejercicio_11_03"

% Plantilla. 5LOPRT

Ch\Ejercicio_11

Flantilla.SLDPRT

ChCopia\Ejercicio_11_03"

%slnﬂed pan head screw_iso.sidprt

ChSolidWaorks

slotted pan head screw_iso.sldpr

ChCopia\SolidWorks Data‘\browser\ISOWbolts and scr]

CEEEEEEEEEEEEEEEEEEE]E

LI

%Ensamblaies: 4 % Piezas: 14

Dibujos: 0

-@Ia carpeta; C@

() Guardar en el archiva zip: | C:Ejercicio_11_034Chasis quad.zip

[ Agregar prefiio;

la estructura de carpetas
en la copia

—=={ | &planar a una sola carpeta

] Otro: O

|5y Total 18

] Agreqar sufijo:

3

[ Buzcar/Feemplazar... ]

E xamin

Exarninar. ..

Erviar por comen electranico después de empaguetar

Guardar ” Cancelar ” Apuda

)

A
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Conclusiones

Enunciado

Estrategis 4 Para ensamblar con subconjuntos hay que definir
Ejecucion una estructura de proyecto

Conclusiones

Puede ser necesario definir una
estructura compleja de carpetas

2 Para editar o trasladar proyectos complejos hay que
utilizar los editores especificos

\T—
[SolidWorks ® utiliza el editor de “Empaquetar dependencias’ ]

3 Las piezas estandar tambien se pueden empaquetar y
trasladar desde la libreria
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