Ejercicio 1.7.2
Muelle de pinza
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Tarea Las fotografias

Estrategia muestran un muelle de
Ejecucion torsién de una pinza
Conclusiones de tender |a ropa

4 N
El muelle esta en la posicion

\de reposo, sin pretensar

El dibujo de disefno
del muelle se A
muestra en la figura +{{ )i}

1

8

Obtenga el modelo sélido del muelle
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Estrategia

Tarea Se trata de un alambre

Estrategia de seccidn constante

Ejecucion
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Conclusiones l\> Por tanto, los PasSosS

/ La curva de la trayectoria es compleja \

(‘> Conviene descomponerla en tres partes:
para modelarlo son:

T Arrollamiento helicoidal

| Obtenga la curva /' Pata inicial
de la trayectoria ~ ' Patafinal

~ JSeis vueltas y media]

Dibuje el perfil circular

enun plano T | VA A ) Cada pata tiene un h
perpendicular al primer R e g l tramo de transicion

punto de la trayectoria que no s obvio pero
es muy |mpo[tante y.

\_

> Haga un barrido T

| t@': Sirve para conectar )
suavemente el tramo

vertical de la pata con

el extremo de la hélice, /

\ \_ queno es vertical // |

. -

_—

Ejercicio 1.7.2 / 3




Estrategia
Tarea Se trata de un alambre
Estrategia de seccidn constante
Ejecucion
concsiones —> Por tanto, los pasos  Defina un plano datum perpendicular
para modelarlo son: ' alapatay pasando por su extremo |

i

Obtenga la curva
de la trayectoria

2. Dibuje el perfil circular /
en un plano /
perpendicular al primer ~
punto de la trayectoria |

N 4

> Hagaun barrido

Utilice el perfil y la trayectoria para
definir una operacion de barrido

AN
AN
AN
AN

El barrido exige trayectoria unica, asi que hay que conectar
las tres trayectorias en una unica curva compuesta
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Estrategia

Tarea A Conectar los croquis de las patas al croquis de la hélice
Felreteqte puede dar problemas...

Ejecucion SR,

Conclusiones .
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/' Coincidentes los extremos de
la pata y la hélice

/ Tangentes los extremos de la
pata y la hélice

iPero se trata de restricciones entre croquis diferentes!

...porque hay que conectar curvas distintas,
y una de ellas tiene una geometria compleja

~
~

iPotencial fuente de errores de redondeo! |
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Estrategia

Tarea ¢~ Larestriccion de Perforar (| eeo=r ) vincula un elemento
Estrategia del croquis actual con una curva externa al croquis:

Ejecucion

Conclusiones /" Fuerza el recalculo del punto de Hélice

interseccion de la curva externa con —
Coincidente =

el plano de croquis de la pata

" Hace coincidente el extremo de la pata Pata
con el punto de interseccion de la hélice

~&- Sila restriccién de tangencia entre curvas no funciona,
haga colineales las rectas tangentes (o las rectas normales)

Tangente

© 2021 P. Companyy C. Gonzalez

— \iNormaI \
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\\'I'argiente/‘ /
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Ejecucion

Tarea Dibuje la trayectoria helicoidal:

Estrategia
Ejecucion

Conclusiones
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/- Seleccione el comando
de dibujar hélice

Seleccione plano

base y dibuje la
circunferencia
directriz

Complete los
parametros
definitorios de
la hélice

J%SOLIDWORKS Archivo Edicion Vel Insertar

erramientas  Simulation  Ventana ? g

Salientegase
Cortar
Operacione:
Matriz/Simetla
Operacién Cigrre

Chapa metalica
Piezas soldadas
Moldes

@T Wista explosionada...

aternativamente:

r v v v ¥

r v | v

@ Linea de particion...

mll Curva proyectada...

[~ Compuesta..
Na por puntos XYZ...

-

= Hélice/Espiral...

@ Curva por puntos de referencia...

o

J‘D:’SSDUDWORKS| Archivo  Edicién  Ver Inser‘t‘ \ ‘@ Buscar archivos y modelos p v| ‘ﬁ\
Saliente/Base barrido °
@ & G i:it i CU "Q
Extruir Revolucién de ‘ Recubrir Eeli=iiE = UNVasg | ctant
saliente/base  saliente/base @ Saliente/Base por limite . . 3D
Operaciones | Croquis @ Linea de particion

@I Proyectar curva
L_V| Curva compuesta
?j Curva por puntos XYZ

s de referencia
< Hélice y espiral

_
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Ejecucion

Tarea Dibuje la trayectoria helicoidal:
Estrategia /J Seleccione el Hélice/Espiral © \
Ejecucion | . alzado como plano  x
Conelusione /- Seleccione el comando | de base (Datum 1) o -

de dibujar hélice

Seleccione:
1) un plang, una cara plana o una
arista sobre la que croquizar un

/ circulo para definir la seccion
transversal de la hélice.
. g) un cr})quis que contenga un
/- Seleccione plano iricochralor
base y dibujela e |
. . h / Not | plano base,
circunferencia Ol 16 © pang base

_ . conjuntamente con el centro del
directriz circulo definen el eje de la hélice

L.) Por tanto, seleccionar el

Alzado como plano base

L‘ produce un eje paralelo a N ;
Complete los " laVistalateral %
parametros / Dibu reun . ‘i
definitorios de Iouje upa clrcunterencia concentrica
3 hélice con el origen
©5

'// s ;\\

- Note que centrar el circulo

en el origen, fuerza al eje

de la hélice a pasaratraves = |

\del origen /

—
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Ejecucion

Tarea
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

Dibuje la trayectoria helicoidal:

Seleccione el comando
de dibujar hélice

Seleccione plano S
P y @epuede h

base y dibuje la /| elegirentre

circunferencia dferentes | S Heteeman
, , combinaciones . ¥ *

directriz . de parametros - pefido por

/ Parémetros
PaSO \@ Paso constante

(O Paso variable

/- Complete los

Paso de rosca:

Paso de rosca y N° de revoluciones

© i
” :H 1.1mm
P T.mm
Rew:| 0 by}
~
Rew:| 6.3
A | Omm
> i A | 715mm
Dia: | 53mm
~ Dia: | 53mm
~

/Por criterio de disefio, se elije un h
paso un 10% mayor que el

1.10mm

parametros

: *457 diametro del alambre, para dejar

/ Numero de [ Jinvertir direccién
Vue|taS m———  Revoluciones:

definitorios de

~\_hueco para la torsion del muelle

N . ] ™
—v_ Se necesita media vuelta

para que los brazos queden

la hélice E
Angulo inicial:
/ Sentido [~
de giro © sentico de s aguas el rely

\\\\

(C) sentido inverso al de las agujas del reloj

v Lcolocado en lados opuestos,
\\\J/ ~N

Asi se coloca el brazo inicial
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Ejecucion

Tarea
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

Modele la pata inicial:

/" Defina el Datum

2 - Plano Pata inicial @

como un plano:
/ que contenga al
vértice inicial de
la hélice

| paralelo al
plano lateral

v X

Mensaje A

Completamente definido

Primera referencia ~

PR uno<t> |

Segunda referencia A

@ lVista lateral |
Paralelos

/ Seleccione el Datum 2 como plano de trabajo

/" Dibuje las cuatro lineas de la trayectoria de la pata

! Afada las cotas y restricciones necesarias

~@~ Recuerde que es importante hacer que

/

~ ambas trayectorias sean tangentes, P
para facilitar el barrido posterior
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xS

/ /Y
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Ejecucion

Tarea
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones
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/ Defina el plano de

Repita el procedimiento para modelar la pata final:

‘ Plano Pata final @

trabajo para la
trayectoria de la
pata final (Datum 3)

Mensaje A

Completamente definido

Primera referencia ~

o
Paralelos

| 1| perpendicutar

[A] coincidente

] o

&)

=] piano medio

J Seleccione la hélice =
(nO Su extremo flnal) Coincidente

Segunda referencia A

@ lPu nto<1x
Coincidente

/ Dibuje y restrinja la trayectoria de la pata final

/ Para conectar el extremo de la trayectoria con la hélice: \

/" Seleccione el extremo
final de la pata

Agregar relaciones

Perforar

/ Seleccione Perforar

at
OF
i"m
= :\l%
'l.
4
m
by
B
$
N
..
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Ejecucion

Tarea @ El extremo de la hélice deberia estar en el plano de

Estatega bocetode lapata —

Ejecucion Porque el plano de boceto de la pata se ha definido como
Conclusiones “paralelo al plano lateral y pasando por el extremo de la hélice

Pero al intentar hacer coincidente el extremo de la pata con el extremo
de la hélice, puede producirse un error de redondeo en los calculos, y
el programa no identifica a ambos puntos como coplanarios

@ La solucion es perforar el plano de boceto con la curva
externa (en este caso la hélice), para obligar al programa
a calcular ambos vertices como coplanarios

& | perforar La restriccion de “perforar” obliga al programa a calcular el punto
| B de interseccion exacto entre los dos elementos seleccionados
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Ejecucion

Tarea
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

Conecte las tres trayectorias en una unica curva compuesta:

! Seleccione

W IS
Curva Geometria ... | Curvas In;’;m

. O 3D
COmpUGSta § Linea de particion

< 1:1 Curva compuesta>

?uf Curva por puntos XYZ

€ curva por puntos de referencia

E Heélice y espiral

/ Seleccione las tres trayectorias

1 Curva compuesta @
v X

Entidades para unir -~

U Croquis Pata final
Croquis Pata inicial
Hélice/Espirall
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Ejecucion
Tarea Dibuje el perfil:
Estrategia ﬁ Plano Perfil @
Ejecucion v X
N / Definaunplanode ... E
referencia ST CET TG
perpendicular a la Primera referencia ~

'
trayectoria y pasando @ [ ahEE
por su punto inicial Coincidente
9

(Datum 4) <> | Proyecto
g o

Segunda referencia A

@ IArista< 1>
Perpendicular

/" Dibuje una circunferencia concéntrica con el
punto inicial de la trayectoria

jAlternativamente, seleccione
la restriccién de Perforar
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Ejecucion

Tarea Haga el barrido:
Estrategia
Ejecucion / Seleccione Saliente/base barrido P saliente/sase barrico

Conclusiones

/ Seleccione el perfil y la trayectoria

JP Barrer1 @
v X
Perfil y trayecto ~

0 I‘Perﬁl

- | Trayectoria

Opciones A

Tipo de orientacion/torsion:

‘ {9 Trayecto(Trayectoria)
Sequir trayecto b

|
. . . & [ |
Tipo de alineacién de / e “

trayecto: A eSS

Ningun W \ Y
\% Perfil(Perfily
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Ejecucion

Tares Compruebe el resultado final

Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

& " Muelle de pinza
[ﬂ Alzado
[ﬂ Planta
[ﬂ Vista lateral
I_, Origen
» 1S Hélice
[ﬂ Plano Pata inicial
[ﬂ Planc Pata final
v [q Trayectoria
[ Plano Perfil
v @ Barrer1l
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Conclusiones

Tarea /,

Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

El ejemplo muestra como se pueden obtener piezas barridas
mediante curvas de trayectoria y perfil

/ Las trayectorias pueden contener curvas 3D

/ Algunas curvas 3D estan pre-instaladas (hélice)

/
,//

2 También se observa que un tipo particular de datums es

3
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necesario para dibujar el perfil, o para conectar diferentes
tramos de una pieza barrida .

'Planos perpendiculares a curvas

Cuando no se puede !
afadir la restriccion
Tangente - —
deseada, hay que hacer R s
una construccion
geomeétrica, para afadir
una restriccion equivalente

/|

/ L

::{Nmmm J

— /

‘Tangente |
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