Ejercicio 3.4.4
Dibujos de
polea de aparato de gimnasio
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La figura muestra

Tarea

Estrategia diferentes vistas del

Ejecucion ensamblaje de una

Conclusiones polea de un aparato
de gimnasio

Las piezas no comerciales son como sigue:

2 31

Pieza 1

| @25

@29
8
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Tarea Pieza 2 Pieza 3
Estrategia

Ejecucion A

Conclusiones & ™

D 25 P ASANTE

120
20

_

£0 |

25

A-A

— -
A

2x @ 3 PASANTE

/! o
s Y . . —

g

30
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Tarea
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones
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Pieza 4

35

Mé

15

20

80
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Tarea

Tarea Las piezas estandar son:

Estrategia

/ Cuatro tornillos de cabeza hexagonal hueca ISO 4762 M3 x 8 — 8

Ejecucion

Conclusiones /' Un rodamiento radial de bolas, ISO 15 RBB, de tamario 2025, y con 14 bolas

/ Dos arandelas simples, tipo anillo de apoyo, DIN 988 de tamafio 25x35 mm

'Un anillo de retencion externo, tipo arandela de seguridad DIN 66799,
de 19 mm de diametro de ranura

Tareas:

A Obtenga los modelos de las piezas no comerciales
B Obtenga el ensamblaje de la polea

C Obtenga los dibujos de diseno de
las piezas no comerciales

D Obtenga los dibujos de ensamblaje
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Estrategia

_— ! Modele cada una de las cuatro piezas no comerciales

Estrategia

Ejecucion

/' Analice el funcionamiento y montaje del mecanismo para

asignarle nombres apropiados a las piezas
" Modificar los nombres después )
_ de ensamblar es complicado

Conclusiones

J Analice el ensamblaje para:

| Descubrir los sub-ensambles funcionales

J Deducir la secuencia logica de ensamblaje

4 Ensamble primero los subconjuntos...

...para ensamblar después el conjunto principal
3 Extraiga los dibujos de las piezas, a partir de su modelos soélidos

0 Extraiga los dibujos de los ensamblajes y subensamblajes
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Ejecucion

. Obtenga el modelo solido de la pieza 1:
E'Stfateéia / Obtenga el cuerpo de

Ejecucion revolucion a partir de un

Conclusiones

perfil dibujado en la vista
|lateral

/ Afada el chaflan

/ Afada la ranura
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Ejecucion

_ Obtenga el modelo sélido de la pieza 2:

| -
etear / Obtenga el soporte en L vistg loteral
Ejecucion por extrusion simétrica

Conclusiones a partir de un perfil
dibujado en el alzado o
la vista lateral

v Redondee los
bordes superiores

/" Redondee los
bordes inferiores
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Ejecucion

Tipo de taladro ~
Tarea | Use el comando i
Estrategia taladro para afiadir
Ejecucion el agujero para el
Conclusiones bulon ; -
Tipa:
Tamafios de perforadores L
Especificaciones de taladro ~
@25.0 ‘ w
Mostrar ajuste de tamario

personalizado

Condicion final ~

Hasta el siguiente b

! Dibuje un croquis con P
la plantilla de los
taladros, sobre la
cara superior de la
base del soporte en L

Sl

)

Tipo:

Margenes de tornilla A

Especificaciones de taladro ~

Tamafio:

M3 e

/ Afiada los taladros Normal .

|:| Mostrar ajuste de tamafio

de |a base personalizade

Condicién final &

Hasta el siguiente e
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Ejecucion

Tarea
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones
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Obtenga el modelo sélido de la pieza 3:

v Aplique una
revolucion a un perfil
dibujado en el plano
del alzado

~ Vacie un agujero con
un corte extruido
dibujado en el plano
del alzado

~ Afada redondeos a las
esquinas del agujero

¥ Obtenga el resto de
agujeros mediante un
patrdn circular
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Ejecucion

. Obtenga el modelo soélido de la pieza 4.
Estrategia v @) Placaangular @
Eiecucién Obtenga la placa g . Vista lateral
) angulada por extrusion 55
. . . Desde A
conclusiones de plano medio, a partir one oe ross <
del perfil dibujado en el Direceién ~
alzado o la vista lateral reromede
A
I
25 [80.00mm :
/ Anada el saliente por e °
extrusion a partir del .
perfil dibujado en el Paroderoqus -
alzado Hasta profundidad especifi

T

" Previamente deberé haber} g IS
|

Lenrasado el lado horizonta & [20.00mm :

Fusionar resultado

de la placa con el alzado

" Redondee las esquinas <
de la placa R

Esta operaciéw
hacer antes del saliente
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Ejecucion

Far

Tarea /" Afiada los taladros

i =)

: = “Condicién firal _ ~
EStrategIa del Sallente 's Hasta el siguiente ~
EjeCUCi()n Rusca:Hasta el siguiente V
, El patron de colocacion 50 - Restaurar predeter,
Conclusiones 0o -
se dibuja mientras se e Opciones ~
. Taladro roscado = —
lnsertan |OS taladros Especificaciones de taladro &
Tamafio: [“] con anctacian de rosca
M6 - [[Jciase de rosca

. . DAvel\anadu lado derecho
D Mostrar ajuste de tamario

personalizado [[] Avellanado lado izquierdo
- O

/ Dibuje un patrén para
los taladros en la cara
inferior del tramo
inclinado de la placa

El patron se dibuja en la
cara inferior, porque los
agujeros deben quedar
centrados respecto a

. dicha cara Y.

Especificaciones de taladro ~
Tamafio:
i ~
Tipo de taladro M3 o
=

/" Use el comando
taladro para afiadir .

=3 ? Hasta profundidad especificada
los taladros del PR o2
Estandar: 12 = v

tramo inclinado "R

Tipo:

mwomon <

0 Mostrar ajuste de tamafio
personalizado

Hasta profundidad especificada (2
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Ejecucion

El funcionamiento se deduce analizando el conjunto:

Tarea

Estrategia v Como indica su nombre, el conjunto es una polea,
Ejecucion luego los soportes deben ser fijos, y la rueda de la
Conclusiones polea debe poder girar libremente

Para facilitar el deslim
cable que pasa por su garganta

Y Para reducir la friccion de la rodadura, se
encaja el anillo exterior de un rodamiento
enelcubodelarueda —

Y A su vez, el anillo interior del rodamiento se
encaja en un bulon para sujetarlo a los soportes

" El buldn se inmoviliza con una arandela
elastica encajada en su ranura

En consecuencia, se pueden dar

nombres apropiados a las piezas: Pieza1 —> Buldn
Pieza2 —> SoporteenlL
Pieza3 —> Rueda
Pieza4d —> Base
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Ejecucion

Analizando el conjunto se observan dos sub-ensamblajes

Tarea

Estrategia funC|OnaIeS

Ejecucion

Condlusiones 1 El brazo de anclaje J@rmada por.

/ Base
V' Soportes en L
J Tornillos de fijacion

Es el miembro fijo
que se ancla al
. aparato de gimnasio

/ Larueda con el rodamiento

N ,,/Formada por:
Y Rueda
v Rodamiento

Es el miembro
movil que facilita el
deslizamiento del
~ cable del aparato
*\de gimnasio
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Ejecucion
- Analizando el conjunto se descubre

Estrategia la secuencia de montaje del aparato
Ejecucion comp leto:

Conclusiones

I Coloque el brazo de anclaje

/' Coloque la rueda con
rodamiento en una
posicion provisional

J Coloque las arandelas
en una posicion
provisional

L Afiada el bulon para fijar la rueda y
las arandelas en su posicion final

3 Afiada la arandela elastica para
fijar el bulon en su posicion
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Ejecucion

- Analizando el sub-conjunto brazo de anclaje se observa que las
Estrategia condiciones de emparejamiento apropiadas son:
Flecucion J Labase es la primera pieza, y debe alinear

Conclusiones

su origen con el del sub-ensamblaje

/ Un soporte en L debe colocarse apoyado
en la cara inclinada inferior de la base

v/ Los agujeros para los tornillos deben colocarse
concentricos

/" La cafia de un tornillo debe colocarse
conceéntrica con un agujero

/" La cabeza del tornillo debe apoyarse en la cara
superior del lado corto del soporte en L

/ Otro tornillo debe colocarse por simetria respecto
al plano de simetria del soporte en L

/" Otro soporte en L, con sus dos tornillos, debe colocarse
simétrico respecto al plano de simetria de la base

El proceso se detalla a continuacion
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Ejecucion
Tarea Comience el sub-ensamblaje del brazo de anclaje
Esirategi anadiendo la base:

Ejecucién @ ? Ensamblajel
Conclusiones / Inserte |a base ’ 1::;1

L4 E Cuadernc de disefic
4 Anotaciones

|ﬂ Alzado
1 Planta
7 :El "::statlateral @ d (5 R ® lu % &
| Déjela flotante £, orge ATS-
» |G B @ Basec> pre
@@ Relaciones de posi mﬁﬂ/\

D>
! Alinee el origen wm @
v x 5
de |a base con el & Relaciones de posicion | & Analisis
Orlgen del Selecciones de relaciones de posicién Pl
ensamblaje R

quedan completamente [K coinidente

alineados ambos - [ atinear ejes
sistemas de referencia

Mediante alinear ejes Relac. de posicion estindar N
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Ejecucion

Tarea Ensamble un soporte en L:
Estrategia

Ejecucion

Conclusiones V mserte el

soporte en L

/ Empareje la cara inferior
del soporte con la cara
inclinada de la base

/" Empareje los agujeros
haciéndolos concéntricos

Para obtener un montaje
mas realista, deberia
colocar el soporte con
ayuda de los tornillos, no
antes que éstos
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Ejecucion

Tarea Ensamble un tornillo:

Estrategia _ .
Ejecucion | Seleccione en el Toolboxun e -& =t ¢ .
Conclusiones tornillo de cabeza hexagonal o e O
interna ISO 4762 M3 x 8 — 8

Configurar componente (2

~ il Pernos y tornillos

Ll Pernes de cuelle cuadrade

[l Pernes hexagonales - Estructurales Sustituir {DMPDHEHt-E'S b

[ Pernos y tornillos hexagonales

L Pernos y tornillos hexagonales - Paso fin

Ll Ternillos autorroscantes Nameros de peeza e
Ll Tornillos con cabeza hueca hexagonal
L Tornillos con cabeza ranurada Propl',edades My
Ll Ternillos con hendidura en cruz "
[l Ternillos de fijacion - Cabeza hueca Tamano:
Ll Tornillos de fijacién - Ranurados
% Rodamientas 24 M3 LW
< >
Longitud:

v ¥ ’ .

Cabeza semiesférica Cabeza avellanada
hexagonal hueca S..  hexagonal hueca IS...

Longitud de rosca:

’ : :

Reborde con cabeza Visualizacion de la rosca:

hexagonal hueca [5...

Cabeza hexagonal
hueca 150 4762
™

Esquematico e
Comentario:

Mombre de la configuracion:

||50 4762 M3 x 8 - 85 |

_
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Ejecucion

Tarea / Empareje la cafia del
Estrategia tornillo con el agujero
Ejecucion

Conclusiones Emparejando la cafa
con los agujeros de
ambas piezas se
consigue alinear

dichas piezas

/- Empareje base de la
cabeza del tornillo con
la cara interna del ala
corta del soporte en L
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Ejecucion

Tarea Coloque el otro tornillo por simetria:

Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

/ Utilice el plano
lateral del soporte
en L para aplicar la
simetria del tornillo

[hﬂ] Simetria de componentes

v X

Paso 1: Selecciones

Seleccione una cara/un plano con respecto al
cual se creard la simetria y los componentes a

los que aplicarsela.

Selecciones

Plano de simetria:

@

=
k?xl

ES

~

Vista lateral@Soporte en L-1@Brazo de ancle

Componentes para aplicar simetria:

- socket head cap screw_iso-1

Coloque el otro soporte en L
(con sus tornillos) por simetria:
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/" Use el plano de simetria de la base

para colocar una copia simétrica
del soporte en L, conjuntamente

con sus dos tornillos

[‘aﬂ] Simetria de componentes @
v X .:.:.)
Paso 1: Selecciones ~

Seleccione una cara/un plano con respecto al
cual se creara la simetria y los componentes a
los que aplicarsela.

Selecciones ~

Plano de simetria:

‘Vista lateral

Componentes para aplicar simetria:

+~Soporte en L-1
- socket head cap screw_iso-1
‘- socket head cap screw_iso-2
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Ejecucion

@ # Brazo de anclaje (Predeterminado<Estado de visualizacion-1=)
Tarea Compruebe que la

Sensores

Estategia secuencia de ensamblaje  * Eanowcones

. . . [ Alzado
Flecucion obtenida es correcta... () Pl
Conclusiones E Vista lateral

Origen

v B @ Base<1>
v 8y #F Soporte en L<1>
4 ‘? B () socket head cap screw_iso<1=>
+ [If Emparejamientos
/{ Alinear origenes (Base<1=,0rigen)

...y re-etiquete y agrupe - B soporteent

. . /( Sobre la cara (Base<1=>Soporte en L<1=)
IOS em parej amientos para ©) Agujero 1 concéntrico (Base<1>,Soporte en L<1>)

@ Agujero 2 concentrico (Base<1=,50porte en L<1>)

asegurarse de que - B Tomill
H . @ Rosca concéntrica (Base<1>,socket head cap screw_iso<1:=)
guedan bien organizados

/ﬂ Cabeza a tope en soporte (Soporte en L<1=,socket head cap screw_iso<1=)

e |dent|flcados » k] Tornillo simético

4 [hﬁ] Soporte en L simétrico con tornillos
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Ejecucion
- Apligue los emparejamientos apropiados para ensamblar
strategia = . . .
E el sub-ensamblaje rueda con rodamiento:
Ejecjdén ! Larueda es la primera pieza, e 5
e y debe alinear su origen con e z
el del sub-ensamblaje S .
/' El rodamiento debe tomarse :
de la libreria Toolbox S
/' La superficie exterior del i~ v

anillo exterior del rodamiento ' |

Comentario:

debe encajar en el hueco | |
cilindrico del cubo de la rueda "o

\|so 15 RBB - 2025 - 14,DE,NC, 14_65 |

Alternativamente, puede hacer
coincidentes los planos de simetria QR““""‘ con rodamiento
[3] Sensares

v Anotaciones

[ Alzado
/ Las caras laterales deben enrasarse s
[t Vista lateral
I_, Origen
. 4 %?Rueda‘:b
J Re-ethuete y agrupe las » @? # () radial ball bearing_68_iso<1>
. . . ~ [l Emparejamientos
CondICIOneS de emparejamlento EﬂpAlin{ear on’;enes (Rueda<1=0rigen)
- (3 Rodamiento
para asegurarse deque quedan © Concentrico (Rueda<1= radial ball bearing_68_iso<1>)
blen OrganlzadaS e IdentlflcadaS /ﬂ Alineado lateralmente (Rueda<1= radial ball bearing_68_iso<1=>)
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Ejecucion

Tarea
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

Comience el ensamblaje principal afadiendo el
sub-ensamblaje brazo de anclaje:

/ Inserte el brazo Q Alinear origenes @ @
de anclaje v x
.. & Relaciones de posicion Anélisis
/ Déjelo flotante
Selecciones de relaciones de posicién ~
J Alinee el Origen del ﬁ? Ez:tz:llgg:g::@larazo de anclaje-1@Polea

brazo de anclaje con el

origen del ensamblaje ':'f et

4 . . . N i i
' Mediante alinear ejes quedan MR

completamente alineados
| ambos sistemas de referencia )

@ # Polea (Predeterminado<Estado de visualizacion-13)

! Modifique las ) Sensores
propiedades del e
) [ Alzado
sub-ensamblaje, 1 Planta

para solucionarlo 0 vista Ia) L7 N o 1°Q &
1, Origen| & @ L

como flexible o » <9 ¥ Brazo de anclaje<1>]

| Convertir el subensamblaje en flexible

\
\

jEste paso no es importante en este caso, porque el sub-ensamblaje
__no tiene piezas moviles, pero es una buena recomendacion general!

e R

J
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Ejecucion

Tarea Anada el sub-ensamblaje rueda con rodamiento:

Estrategia

Ejecucion

/ Inserte la rueda
con rodamiento

Conclusiones

@ @& Polea
Sensores
» [& Anotaciones
[ Alzado
[] Planta
E\a’ista lateral ¥ & BN o ®Q S
Origen
» &% Brazo de anclaje<1> # @£
» |{® # () Rueda con rodamiento<1> | | Convertir el subensamblaje en flexible

! Solucione el
sub-conjunto
como flexible

@ @ Polea
Sensores

! Afiada un alineamiento Do
cosmético (provisional) entre ) e

|ﬂ Planta

el plano de simetria de la [ v rers
rueda y el del brazo de anclaje

ﬁ Brazo de anclaje<1=

{@ ¥ (-) Rueda con rodamiento<1>
¥ & (-) shim-support ring_din<1>

@ # (-) Bulén<1>

® # (-) lock washer for shafts_din<1>
) Emparejamientos

4 * ¥ v ¥ ¥

/( Alinear origenes (Brazo de anclaje<1>,0Origen)
~ [3 Rueda

|/( Cosmético: colocacion simétrica (Rueda con rodamiento<1> Vista Iateral)|
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Ejecucion
Tarea Anada una arandela y su simétrica:
Estrategia J
Ejecucion Tome la arandela de A
Conclusiones la libreria Toolbox mss .
’ Haga concéntrico el - ]

omentario:

agujero de la arandela |
Con eI del Soporte en L MNombre de la configuracion:

| DIN 988-525x35 |

Designacion:

\/ Apoye el |atera| de Ia Supporting ring DIM 988 - 5 25 x 35

MNombre de pieza:

arandela sobre lacara  susotnoring

exterior del ala larga del ..

Estandar:

soporte en L o o~
BV " Se ha ocultado la rueda,

/ Alternativamente, puede afiadir para facilitar la visualizacion
provisionalmente las arandelas a " de la arandela
los costados de la rueda con h i
rodamiento, para luego colocarlas
\\Fodas mediante el bulén Y,

/" Afiada una arandela simétrica
respecto al plano de simetria
del brazo de soporte
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Ejecucion

Tarea Aﬁada el bUIén
e s Inserte el buldn
Ejecucion

Conclusiones J Haga el bUlén

conceéntrico con el
agujero del soporte en L

/ Apoye la cabeza del bulon
en la cara exterior del ala
larga del soporte en L

! Haga concéntrico con el bulon el agujero

del anillo interior del rodamiento
Convirtiendo asi la colocacion
provisional del sub-ensamblaje
rueda con rodamiento en definitiva |

Ve

o

! Haga concéntrico el agujero de
la arandela con el buldn

.//. 77%7%, Vs N
Convirtiendo asi la colocacion
provisional de la arandela en definitiva
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Ejecucion

Tarea Anada la arandela elastica;

Propiedades ~
E.Strate.gl'a J Tome Ia arandela Diér:etro de ranura:
Ejecucion r g [19 v
C lusi elaStlca de |a Limites del eje: 20-3
e libreria TooIDOX ~ ancowrsce s e
Grosor de anillo: 1.75
Comentaria:

Mombre de la configuracion:

|Lockwasher DIN 6799 - 19 |

Designacion:
J Apoye |a cara Lock washer DIN 6799 - 19
Mombre de pieza:
|atera| de |a Lock Washer For Shafts [Retaining Wash

Especificacian:

arandela sobrela
cara lateral de la “ancer
ranura del bulon

/ Haga concéntrico el hueco
cilindrico de la arandela
con el fondo cilindrico de
la ranura del buldn
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Ejecucion

Tarea Inspeccione el arbol de ensamblaje para comprobar que la
Estategia secuencia de ensamblaje replica una secuencia real de montaje

Ejecucion @ @ Polea

Conclusiones Sensores
v [A] Anotaciones
[] Alzado
[1] Planta
[] vista lateral
L, Origen
v ¢ Brazo de anclaje<1=

L @ (-) Rueda con rodamiento<1=
v F @ (-) shim-support ring_din<1>
v 8 @ (-) Bulon<1>
4 ‘? B (-) lock washer for shafts_din<1>
+ [} Emparejamientos
/ﬂ Alinear origenes (Brazo de anclaje<1=,0rigen)

~ [ Rueda

A, Cosmético: colocacion simétrica (Rueda con rodamiento<13 Vista lateral)
~ [ Arandela

A Pegada al soporte en L (Brazo de anclaje<1=shim-support ring_din<1:>)
+ [ Bulon

@ Concentrico con agujero del soporte (Brazo de anclaje<1>,Bulon<1=)
@ Concéntrico con arandela (shim-support ring_din<1=,Bulon<1=)
@ Concéntrico con rodamiento (Rueda con rodamiento<1=,Bulon<1=)
/‘R Cabeza a tope en soporte (Brazo de anclaje<1>,Bulon<1=)

~ [ Arandela elastica
@ Concentriua con buldn (Bulon<1=,lock washer for shafts_din<1=)
/"\ A tope con soporte (lock washer for shafts_din<1>,Bulon<1=)

+ [l 7@ Arandela simétrica
v § # () shim-support ring_din<2>
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Ejecucion

Tarea Simule movimientos para comprobar que lo unico que se
Estrategia mueve es el subconjunto rueda con rodamiento (aparte de la
Ejecucion rotacion libre de tornillos y arandelas)

Conclusiones

E2

Mover
componente

-
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Ejecucion

Tarea
Estrategia

Ejecucion

" Seleccione el formato A4
vertical del ejercicio 3.1.1

- Lapieza cabe a escala 2:1 |

Conclusiones

! Edite el bloque de titulos

/ Afiada una vista que
muestre el eje de revolucion

%
7

Dada la orientacién del
modelo, debera elegir el

. perfil izquierdo

o

' Importe las cotas
del modelo

Elementos

© 2021 P. Company C. Gonzélez

del modelo

-

Defina el dibujo de diseio del buldn, replicando
el dibujo de disefno dado para definir la pieza:

Departamenta Creadd por. Unidad dimensional Escal
responzable: Pedro
Tecnologia Company mm 2:1 Q

M étodo de represent acion

P ropietatio legal:

Revisado por

Pedra
Company

Tipo de documento:
Dibujo de disefio

rmat; | Estado del documento:

F it
Ad

Editado

Titulo:

Mimero de documente: Plano 1

I Eulan

R evigion:| Fecha:
A 2017-02-15] es

Icliom = |Hoja:

141

G

Vista de dibujo1

v

Configuracion de referencia

Orientacion

[

Vistas estandar:

e

=

© [l [izgies

Mas vistas:

[ ]*Trimétrica
[ ]*Dimétrica

B29

55

| @25

B8
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Ejecucion

Tarea Defina el dibujo de disefno del soporte en L, replicando
Estategia el dibujo de disefno dado para definir la pieza:

Ejecucion

Conclusiones

| Seleccione el formato A4 i
vertical del ejercicio 3.1.1

Eepanamemo Eneaaopor: Unidad dimensional: Escala: fdo de reprazentacion:
|_J resp nzable: Fedro
~_ Tecnologia | Company mm 1:1 q
i . Propietario legal: | Revisads por: Tipo de docurnemo:” Formato: | Estado del documents:
‘\ La pleza Cabe a escala 11 J " Pedro Dihujo de disefio Ad Editado
g H Company Titula: Mimera de documento:  FPlano 1 &
iy Revizan] Fecha: Wioma:| Foja:
st A 2017-02-15] es 1M
| Edite el bloque de titulos — —

~ . Vista de dibujo1
/" Afiada una vista que y
muestre la parte larga

Configuracion de referencia hd Q
de frente Orientacién ~
JP

Vistas estandar:

L
50 5E)

j

-
Dada la orientaciéon del
modelo, debera elegir el
\alzado posterior

J ofu
Mas vistas:
[J*Trimétrica
| |*Dimétrica

© 2021 P. Company C. Gonzélez
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Ejecucion

Tarea
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

© 2021 P. Company C. Gonzélez

/ Obtenga la planta como
vista proyectada del alzado

Vista
proyectada E 3

Y QOculte las aristas tangentes
en todas las vistas

XEL | c C
@ Seleccionar otra
Herramientas de seleccion 4
Zoom/Trasladar/Girar 3 T
Comandos recientes > I
Vista (Vista de dibujo1) Q, - - 6,
Bloguear posicion de vista B “ s B
Bloguear enfoque de vista
Alineacion 4
Restablecer visibilidad de croquis Deparmerts | Cradopor: Urtiad dmersinal: Ercal: WD g RpESE EEDL
mrpoh sk Pedra
Arista tangente 3 Aristas tangentes visibles Tecnologis | Company mm 1:1
Comentario 4 Aristas tangentes con fuente PrpEw E@El | Reukads por: Tgo o dociment: Fomat: | Esdo deldocame v
®  Reemplazar modelo Sin aristas tangentes A - Pedra Dibujo de dizefio Ad Editado “
o . Company Tk Nime o & docame vo: Plano 1
Convertir vista a croquis e v
devard Soporte en L Reukli:| Fecia: Idkoma:| Hola:
fr s A 20170215 ez | 1A
4 3 2 1
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Ejecucion

Tarea /" Obtenga el perfil con un

Estrategia 4 3 2 1
corte que muestre los dos
Ejecucion . .
tipos de agujeros F F
Conclusiones -
| Defina un . C)
corte | E | E
escalonado
H
=
WVista de
. O D
SecClon
Linea de corte
o - vvinwe
-
g""' < bl c . c
| tomatico d i
| Dliiste de seccion A
AN -
\\\%7 - . =1 ://///// I - ) [
. L - -~
/" Aproveche la vista del —
agu]ero en |a planta para ////”// Eeﬁ;ﬁ';ﬁ;? C';E:;:gmi Ui Had dmersknal Escalb: MEDdD & rpRse BOO
indicar el salto que debe Teeabia | Comeany m _ "o _
, Rropktano kgal: | Reukado por: Tipo de docameno: Fomab: | Extadodel docime vi:
tener el escalon de la traza A e e T Y
“\\\de COf'te / B:'::\;i:u Soporte en L Reukln| Fecia: 1diom a: | Hola:
- - de TeawogE o 2017-0215 ) es 1M
4 3 2 1
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Ejecucion

Tarea
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

© 2021 P. Company C. Gonzélez

v Ahada las cotas, por
extraccion de las cotas
del modelo

E«‘i
Elementos
del modelo
vaR
/ \
/

_/

/ Seleccione las opciones de
importar cotas de taladros
Cotas

“\\\ /

/Modifique manualmente las etiquetas | —

de profundidad de los taladros

Texto de cota

A

o) <MUM_INST> x <MOD-DIAM> <hw-diam= [ZEA8y=

=
NG

4 3 2 1
=
g8 g
-+
| A1
50 |
25 Af
- 2w P APASANTE
=
] T
_ l(/ |
s . =
- F. A I, —
o
i v
-
30
DOmpailamano Cimzdopoi. Uridad dirmnson ml. Eaxsz Malodo de impiemniaoom.
repanzi. Pedro
Tecnologia | Company mm 11
PSS —— fipa e cocummnin. Foimmin. | Catado del documanio.
3 Pedro Dibujo de disefio A Editada
H Company fum. Mummode docummnie. Plano 1
Maa Soporte en L Fmnmin. Facha. [F——
ol A 20170215 ex | 1M
4 3 2 1
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Ejecucion

Tarea
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

© 2021 P. Company C. Gonzélez

Defina el dibujo de disefio de la rueda, replicando el

dibujo de diseno dado para definir la pieza:

/ Seleccione el formato A4 I

vertical del ejercicio 3.1.1 * e T K qéj"
' Lapiezacabe aescala 1:1 | S ol
. P 4 ] 2 ] i
/ Edite el blogue de titulos

/" Afada una vista que

muestre el disco @

| Se utilizara como |
_vistade perfil

e , ™
Es necesaria
para indicar el

\corte del alzado
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Tarea \{ Obtenga el alzado ComO & Ayuda de vista de seccion (@ Wl
] ) v X 5
Estratega una vista en semicorte i < _ >
Ejecuc“’)n :::::iiie una linea de corte de media . \ \
Conclusiones E :E:m - E‘Tlfath — . < A
Vista 5 \
proyectada Q) g @ \\\
Y ~ [\
L /"Se pueden ?gm N
ocultar la g e

» §2l Formato de hioja1

linea de corte

! Afiada las lineas de ejes ——~
|

N

06

J Afiada las cotas,
extraidas del modelo 3D

e

automaticamente, por extraccion,
- si el modelo 3D esta bien acotado |

—_ |
Modifique las opciones de acotacion, |
para asegurarse de que las cotas
L respetan la normativa ISO

Se pﬁeden obtener \

-
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Ejecucion

Tarea Q No es trivial seleccionar las vistas apropiadas
Esiraegia para representar la rueda de la polea:
Ejecucion / e
Conclusiones W )& Preferentemente, el
! Unarueda, porseruna | [{ | oot o
. ‘) L mostrar uno de los
pieza de revolucion, se | 11 |- agujeros que aligeran
representa por medio la parte central
de un semicorte, que iGire la rueda 45°
muestra su seccién y o utiice un corte
: . \‘ alineado!
constituye su vista \
prmCIpaI /" {Para prevenir éste
Pero, para indicar el corte, problema, el modelo
se necesita un perfil N se ha creado con los
\ﬁbrazos girados 45°!
! Dado que la rueda tiene agujeros para >

aligerar la parte central, también se

necesita una vista de perfil, para ver el
contorno de los agujeros y su colocacion

Por tanto, el perfil usado para

indicar el corte, debe quedar visible

en el dibujo final

© 2021 P. Company C. Gonzélez

—

l
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Ejecucion

Tarea
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

Compruebe el
resultado final

© 2021 P. Company C. Gonzélez

DEpar bEmenlo
Ezporcale:

Tecnologia

Propie lexio Iegal:

L)

LIV
ERR

Cauma Jupmim
da Tacnoim '3

4

B
Creafopor: Urid d dimereiona: Ercata: ME ks de repme senksd an:
Fedro
Compary mm 1:1
F—— Tpode documenis: Fomak: | Estadodel dooumenk:
Dibujo de dizefio Ad Editada
FPedro
Company Tiluk: Momerede deamenk: Flano 4 A
Fueda de polea PeulsAon: Feda: dioma: | Hola:
A 20170215 es 11
3 2 1
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Ejecucion

Tarea
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

© 2021 P. Company C. Gonzélez

Defina el dibujo de disefio de la base, replicando el
dibujo de diseno dado para definir la pieza:

v Seleccione el formato A4
vertical del ejercicio 3.1.1

' Lapiezacabe aescala1:2 |

v Edite el bloque de titulos

v Extraiga primero el perfil
izquierdo, para poder
obtener luego el alzado

cortadoj

e . e )
Dada la orientacién

del modelo, debera
elegir el alzado
\_como perfil Y,

— =
Crepartamento Creado por: Unidad dimenszional: Ezcala: Metodo de reprezentacion:
- respors able: Pedm
Tecnulugl’a Company mrn 1:2 G_
Propietario legal: | Reviado por: Ti?o d.e docume.nto:” Formato: Estado.deldocumento:
. Pedro Dibujo de disefio Ad Editado
g Company ¥ Himera de documenta: Plano 1
LIVERSITST
FESTR | I Rewisidn:| Fecha: Idioma: |Hoja:
& Teoronds A | 2017-0215) es | 101
4 | 2 2 | I

Vista de dibujo1 @
v
Configuracion de referencia v

Orientacién ~

Vistas estandar:

(1]
= () =]a
© |kl

Mas vistas:

[ ]*Trimétrica
[ ]*Dimétrica

N

L=

o

_

‘Oculte las aristas tangentes
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Ejecucion

Tarea
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

© 2021 P. Company C. Gonzélez

/" Obtenga el alzado cortado

o m ) ~
[ Utilice un corte escalonado, para mostrar |

los dos tipos de agujeros

Linea de corte

: T A B leig v x

Vista de | 19

z 1§ - N
seccion g & Equidistancia Unica I
I a de

[]'nicio automético
vista de seccién

N\ %

/ Obtenga la planta,
como vista proyectada
del alzado

A-A

! Dibuje un spline, y utilicelo

para recortar la parte
derecha de la planta

—

e A
Se debe recortar porque esta en escorzo,
dado que corresponde al tramo inclinado
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Ejecucion
Tarea 7 Obtenga una vista particular VISTA C
Estrategia que muestre los redondeos
Ejecucion de la parte inclinada, y la
Conclusiones posicion de los taladros
&
Wista
auxiliar

v Dibuje un spline, y

iy /- @)
utilicelo para recortar - < -7 -
la vista particular @-@ -
ek
Recortar
vista
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Ejecucion

fore /" Afada los ejes

Estrategia aUXiliareS nu: Linea constructiva
Ejecucion

Conclusiones

I Afada las cotas
extraidas del modelo

Cotas
R & [#)] [xr
Elementos

M6

| |ue

del modelo
[ Eliminar duplicadas

! Reorganice las cotas

Mantenga pulsada la tecla )
Mayusculas mientras
arrastra las cotas que quiera
trasladar a otra vista

3
80

N

© 2021 P. Company C. Gonzélez
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Ejecucion

Tarea /" Anada manualmente, o s

Estrategia las cotas restantes: e

Ejecucion » [@) @ Vista de dibujoT
j 4 1::] Vista de seccion A-A
» @ ¥ Vista de dibujo3

Conclusiones ! Modifique la visualizacion ~ £7 1= v
del modelo, para mostrar " @ Base<6>

Sensores

el croquis usado como [ Anotaciones

. 3= Material <sin especificar>
plantilla de taladros D ado
[ planta
[ vista lateral
. Origen
4 @ﬂ Placa angular

v Extraiga las cotas @) saliente

[9 Redondeo

VlnCU|ad/aS al CrquIS e @Agujeros para fijar la base
7 \\\\ X %:1 (Patrén de taladros)
" Alternativamente, visualice © Agwemi’“_@"zar\/\
 las cotas del croquis | Huelarcons

" Afiada manualmente las
cotas que indican posicion
simétrica de los taladros

Cambie las cifras de

cota por el simbolo “=*
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Ejecucion

Tarea Compruebe el 1 3 > 1
Estrategia resultado final
. .z F F
Ejecucion
Conclusiones
E VISTA C E
0 fala]
=
= w0
y I ’?\5‘
b D
"
)
Sgm . &
A-A A
- 4 20 Z
W =
[l fin]
)
s
B B
Deparame ito CRado par: Urkad dimexslonal: Ercal: Mitodode R plese waci:
resporsab ke Pedra
Tecnologia | Company mm 1:2
PFopk@Eno kGl | Reukadd por Tpode doclmelb:” Famat:  Erfado deldocame wto:
. P edro Dibujo de dizeno Ad Editada
A Company Titk: Nimero e docame vt P lano 1 i
u‘j!;-:r:.‘.l-;.l- Basze Reukin: Fecia: dbma: Hol:
50{5‘%::” A 2017-02-13 es mn
4 3 2 1

© 2021 P. Company C. Gonzélez Ejercicio 3.4.4 | 45



Ejecucion

Tarea Obtenga el dibujo del subensamblaje rueda con rodamiento:
Estrategia
Ejecucion / Seleccione el formato A4
Conelusiones vertical del ejercicio 3.1.1 | [ o
P Tecnologia | Company mm 13 G@
~ El subconjunto cabe Propitaro ega [ vt ace po Too dedosumurios T Formatr TEstatn Jl documart
a escala 1:2 ‘ U —— e
E?‘:i‘lo;.:g.la Re‘:ién: ;eﬂc:;—DQ—ﬁ Idl:sm HDTM
! Edite el bloque de titulos ] S—

/" Afiada una vista que muestre
las dos piezas montadas:

o
/ Obtenga una vista & @

del disco para poder
indicar el corte

¥ Obtenga una vista el
cortada que muestre Q
las dos piezas T
A-A
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Ejecucion

Tarea / EjeCUte el S Globo

Estrategia comando Globo

Ejecucion 7
Conclusiones /- Seleccione sucesivamente cada una

de las piezas y la posicion de la marca

. @ 2 -1
' Ejecute el comando m
LiSta de materiales ﬁé Tabla general 1

@ Tabla de taladros

. . % ista de materiales
! Seleccione cualquiera de & s e rvone a

% Tabla de soldadura

|as ViStaS’ para determinar EH Tabla de pliegue
|a pieza VinCUlada a |a Iista &, Tabla de punzones

ﬁ,_ Tabla de tolerancia general

V ol A B = o
Coloque provisionalmente la tabla e erms | omcrroen [canTors
en una posicion arbitraria del dibujo F I TP !
o 15< 15 REE - 2025 - 1
! N4, DE MG, 14 45
/" Edite tanto el contenido
Como |a pOS|C|én de |a tabla B 2 1501 15 RBB - 2025 - 14,DE,NC,14_48 1 B
1 Rueda 1
\/ Camble el Orden descendente por MARC A DEMCIMINACIO CANTIDAD DESCRIPCICNN
|| res%i?:::\;h El:r’:;ﬁ;ar: nnnnnnn imensional: | Escala: Método de representacin: ||
orden ascendente | T NN
. ' . '°"'e'a”‘°"e“' T;;:;;”” Dibuja de disefio Ad Editadn
v Cambie los rétulos del encabezamiento 8 H company e B G
. T umerer & . 2017-02-16 es 11‘:1
' Cambie el orden de las columnas i i 3 | . i |
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Ejecucion
Tarea Obtenga el dibujo del subensamblaje brazo de anclaje:
Estrategia
Flecucion  Seleccione el formato A4
conelusiones vertical del ejercicio 3.1.1 | e e
7 Tecnologia | Carmpary mm 1:2 q@
" El subconjunto cabe P R | Peseadspor Dibuo de disefio | A4 | Edtado
\ a escala 12 ‘ 2 UE,, Eorqnpan‘f 'I'Ilo: . Nimen de docamern: Plano 1
] f“#:c'mi'.;;““ m:m. eruc:'-uz-w n:; i Ho'llaﬁ
/ Edite el bloque de titulos — 2 E—
! Afiada una vista que _fo ol _
muestre los tres tipos
de piezas a ensamblar ‘ ° -
/ ] .~
/Es suficiente con una de las dos
vistas, pero se pueden dejar las
dos, porque la geometria es
compleja y puede no verse con
x\plaridad en una vista Y, Q
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Ejecucion

Tarea
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

© 2021 P. Company C. Gonzélez

' Ejecute el
comando Globo

S Globo

v Seleccione sucesivamente cada una
de las piezas y la posicion de la marca

/ Ejecute el comando Lista de materiales ﬁ

! Seleccione cualquiera de las vistas, para
determinar la pieza vinculada a la lista

V . b A B C D
COloque pr0VIS|0na|mente la tabla et DES | Ne DE PiEZA DESCRIPCION | CANTIDAD
. ey . . . .
en una posicion arbitraria del dibujo I I 1
3 2 Soporte en L 2
3 SO 4762 MA =g -85 4
! Edite tanto el contenido 2 Jsoarezmexe-ss i
. e B 2 Soporte en L 2 B
como la posicion de la tabla T e ]
MARCA DENOMINACION CANTIDA DESCRIPCION
D epartament Creado por: Unidad dimens ion al X Ezcalz Método de representasion:
__ respansable: Pedro |
Tecnologia = Company mm 1.2
Propietario leaal: | Revisado por Tipo de documento Formato: | Estado del documento:
A Dibujo de disefio Ad Editado
A “ Egﬁwrgany Titulo: Himero de documen to: FPlano 1 A,
iy Brazo de anclaje Revisién: Fecha: Idioma: | Heja
Egrmgos‘:pleaﬁor A 2017-02-15 es 11
4 | 3 | 2 | |

. @ Tabla general
@ Tabla de taladros
% Lista de materiales
B, Tabla de revisiones
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Ejecucion

Tarea Obtenga el dibujo del ensamblaje polea:
Estrategia .
Ejecucitn " Seleccione el formato A4 .
| vertical del ejercicio 311 HEer Tmr. [ i
Conclusiones Py Tecnologia | Company mm 19 G
EI Conm\ Propictario legal: | Revisado por 'B;?Eldx.adz;:umde.ntnv an;m;tn' Est;d;de\ddn:umentn'
a escaj|a 12 ‘ s “ Eigﬂrgany Tnlumuju — N&mar:je Zuwmerrtu Planao 1 A
b e F'u:uIE-a I Revision:| Fecha: Idiama: [Haja:
e A |2017-02-15) es | 1A
' Edite el bloque de titulos Z— 2 2 —

' Afada vistas que
muestren los
subconjuntos y piezas
a ensamblar

Ve ‘No es necesario hacer cortes, porque -

| los componentes a marcar se ven sin
cortes, pero el rayado de los cortes
ayuda a distinguir las piezas

Ademas, es conveniente hacer un Escala
detalle para mostrar las arandelas: O utiizar escala del padre
() Utilizar escala de hoja - ]

(@ Escala personalizada

/ Haga una vista cortada

1:1 e
v Recorte la vista cortada
\ v/ Cambie la escala de la ° —~
N vista cortada A-A

ESCALA 1:1
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Ejecucion

Tarea * Ejecute el comando Lista de materiales [ Ty Lista de materiales @
Estrategia V . ) ) . v X
Ejecucion Selecc[one cuallqwerg de las V|sta§, para % mng) T >
Conclusiones determinar la pieza vinculada a la lista @ Lista de materiales R 5
5 Tabla de revisiones
v Seleccione la opcion Solo nivel superior para que é:_‘l'“?':" =
. , . QIO nivel superiar
los subconjuntos se marquen con una unica marca O
) - (O indentado
/"En principio, es indistinto el orden seguido para
marcar y afiadir la lista de materiales...
...pero si la lista es de nivel superior, conviene i ﬁDE B e D
empezar por ella, para que las marcas sean HeEvenTo | MIDEPIFIA | DESCRIPCION  |CANTIDAD
 de nivel superior desde el principio 15 . EQL;;ZSO‘?EO?”C'C”G |
" Coloque provisionalmente la tabla e z
en una posicion arbitraria del dibujo I A !

e e ———
| 5 Lock washer DIN &795 - 19 1 —
v Edite tanto el contenido Jpoen i
. e 3 DIN 988-525x35 2
como la posicion de la tabla 5 2 [ruec conrodarento ; ]
1 Brazo de anclaoje 1
MARC A DENOMINACION CANTIDAD DESCRIPCION
Departamento Creado por: Unidad dimensional Escala MEtodo de repress rtacian:
— responsable: Pedra -
Tecnalogia | Company mm 19
Propietario legel | Revisada por Tipo de documento: Formate: | Estado del documento:
" 0y Pedro Dibujo de disefio Ad Editado A
Caompany Titulo Mimero de documerto:  Plana 1
e Folea Revision:| Fecha Idioma: |Hoja
nalogia A 2017-02-15| es 1M
4 | 3 | 2 | 1
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Ejecucion

Tarea v EjeCUte el
Estrategia comando Globo
Ejecucion

M Globo
Conclusiones

v Seleccione
sucesivamente cada
una de las piezas y la

posicion de la marca |

/,,,

-

Coloque las marcas ordenadas, para
_que sea facil encontrar cada marca

Ve
/

Por defecto, los componentes se
ordena por secuencia de montaje...

...pero se puede cambiar la
numeracion, tanto en las marcas
como en la lista

‘\
.

© 2021 P. Company C. Gonzélez

J

4 | 3 | 2 | 1
F
E
o]
EsCala 1
Z
= 5 Lock washer DIN 6799 - 19 1 u
4 Bl S 1
3 CrIM 855-525x3 5 2
2 Rueda con redamiento 1 B
1 Brore de ancldje 1
MARCA DENO MIMNACIO N CANTIDAD DESCRIPCION
Deparlaneni Crealopor: U ridad d im ersloral: [—— ME kodo de represen@acan:
msporcal e Fedro -
Tecnologia Company mm 1:2
Propletarolega: | Aeulsmts por: Tpode dooamen b Formake:  Efbwdodeldooamen ko
. P Dibujo de disefie A Editada
edro A
Company Tdo: Momero de doomenk: Plano 1
Folea Reuklon: Fedha: Idiom a: | Hola:
A 2017-02-15 | es 1M
| 3 | 2 | 1
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Ejecucion

Tarea -~ Puede renumerar las hojas de dibujo, para obtener un conjunto
de dibujos que se puedan agrupar en un documento planos:

Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

/'Defina un criterio de

numeracion de los dibujos

/" Edite los bloques de titulos
de los dibujos para cambiar
SU numeracion

' Edite las observaciones de
las listas de piezas, para
adaptarlas a la numeracion

numerar

/ El criterio mas sencillo es

consecutivamente los

ensamblajes,

. subensamblajes y piezas

I Dibujo 1 Polea SLDDRW

Dibuje 2 Brazo de anclaje.SLDDRW

* Dibujo 3 Rueda con rodamiento. SLDDRW

Dibujo 4 Base. SLDDRW
Dibujo 5 Seporte en LSLDDRW

¥ Dibujo & Rueda SLDDRW

Dibuje 7 Bulén SLDDRW

-—

B 5 Lock wosher DIM 6799 - 19 1 B
4 BulS 1 Werplane 7
3 DM 355-525x35 2
B 2 Rusc con redarmierits 1 Werplane 3 B
1 brome cle ancloje 1 Werplane 2
AR A, DEM 2 IMA T I0 CANTIDAD DESCRIPCIOMN
DEpa BmEnio creaio por: [T T —— fp— M Ekdode mpresenBdon:
- rErpores e Pedl’o -
Tecnologia | Company M 102
Propeladolegal: | Reulsd o por: Tpode deoumenk Fomal: | Ertado del dooumen k:
Dibujo de disefio A Editado
" W Pedro 5
Company Tk ame re o-:unn
T Pualea Reulsian:| Fecra: Hloma: | Hala:
gtk A 201702415 e | 1M
4 1 c| 1 2 1 1

Q Mas detalles sobre Organizacion de dibujos en 3.6

© 2021 P. Company C. Gonzélez

Ejercicio 3.4.4 / 53



Ejecucion

Tarea
Estrategia
Ejecucion

Conclusiones

© 2021 P. Company C. Gonzélez

-~ El resultado final es un documento planos:

4 1
F F
M 1 i
e T4
F
ifo} :
£ [ 7 i i
1 a2 F
7 1
j E E
D D
i
3
™ b
AP =
ESCALA 1:1 1 # 2 1
c c
> i
1 H lLock wesher DIN 6799 - 19 1 B
4 Bulon T Verplano 7 < H
3 IDIN 988-525%35 2 u D
B 2 [Ruedscontodamisrto 1 Verplanod B
1 |bromo de andlae [ Varplano2 1
MARCA DENOMINACION CANTIDAD DESCRIFCION c
T mee ] e it dinereir o ekt 2o eeenadi
= 1
Tecnologia | Company o 12 .
Prop o g | rewmoper: 2 Foman; | Engeo e Verplane §
e Ditujs dz deis Ba | Eonads Verplane 4 -
Company T Weheroe doament: Plano 1 Al DESCRPCION < |
Polea Whuten] Fehe ioma | Hola: e de repre e B
A 20170215 s | 1 B AT77
1 3 1 Z L} 1 FaE T i 25
— | b Ediado Werplana & AA
3 Compay e Namero vz gocmen: Plane 2 ban DESCRPCON
/ Brazo de snciaje [Era s e o e e
\ A ZATO25 e | M B
8
2 1 1 o: | Esklo el doamenk:
Editado
Campany T [T — T A
Rueda con rodamiento Reusen: Fecha: Wioma: Holm: e lodoe mpresepicion:
A 0170218 es | 11
1 3 1 2 1 1 | st el docameni
Editado
T Womers de gooumeni: Flano 4
Bae Reulsicn: | Feche: wioma: | Hota: Melodode represeniaddn:
/ L A 20170215 es |
Vs ~ 5
\ 3 2 1 o e e e
Las listas d t tu
as lIstas ae componentes actuan A e e Sorrse e i %
, . Soparte =n L Rautates| e en i ho o uh reprc e
como indices del documento | - . ot 2reee | v
N S b Editade
AT B comeanr e xemrosesonmenis Plan
i Rueda de polea Reuién fece, ok
A | mIREs e | 1
4 3 Z 1
Company e
Bulén
| 3 I

f W odo de represenimdin:

mslo: | Eiadedel doamenic:

a4 Editado
wame e g oamene: Flane 7
A 20170215 es
2 | 1

i

Ejercicio 3.4.4 | 54




Conclusiones

S 1 Los modelos se obtienen buscando procedimientos simples y
Estrategia directos para modelar las caracteristicas de cada pieza

Ejecucion
Conclusiones 2 Se deben asignar nombres a los modelos que sean
representativos de la funcion de las piezas

3 Se debe analizar el ensamblaje en busca de
sub-ensamblajes y secuencias de ensamblaje

Puede ser necesario analizar el dibujo de conjunto para
deducir agrupamientos y secuencias de montaje

[I' Se deben definir las relaciones de emparejamiento
analizando la funcion y el montaje del ensamblaje

5 Compruebe gue los ensamblajes estan bien etiquetados,
para facilitar su reuso

6 Compruebe que las piezas estan bien emparejadas,
simulando los movimientos del mecanismo
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Conclusiones

Tarea 7 Los dibujos de las piezas se obtienen por extraccion
Estratogi de vistas y cotas de sus modelos

Ejecucion

Conclusiones

~ Puede ser conveniente estudiar la orientacion de los
modelos mientras se modela, pensando en favorecer
_ la obtencion de las vistas de sus dibujos

8 Se deben obtener un dibujo de ensamblaje
para cada subensamblaje

9 Las listas de piezas de los ensamblajes deben mostrar
solo la informacion que corresponda a cada dibujo

La opcidn de “Solo nivel superior” de SolidWorks ayuda a
no mostrar detalles de los subensamblajes en los dibujos
de ensamblajes principales
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